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INFORMATII PRELIMINARE
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1 INFORMATII PRELIMINARE

1.1 CITIREA $1 UTILIZAREA MANUALULUI DE
INSTRUCTIUNI

1.1.1 IMPORTANTA MANUALULUI

Manualul de instructiuni este parte integranta a masinii si
trebuie pastrat peintreaga durata de viata a acesteia si transmis
unui eventual alt utilizator sau proprietar ulterior.

Toate instructiunile cuprinse in manual se adreseazd atat operatorului
catsitehnicianului calificat cuinstalarea, punereain functiune, utilizarea
siintretinerea masinii iIn mod corect si sigur.

In caz de neclaritsti sau probleme contactati serviciul de asistents.

1.1.2 PASTRAREA MANUALULUI

Manevrati manualul cu grijd si cu mainile curate, pentru a evita
deteriorarea continutului.

Nu Tnldturati, nu rupeti si nu rescrieti pentru niciun motiv manualul.
Pdastrati manualul in zone protejate de umiditate si caldura.

Pastrati acest manual impreuna cu toate documentele anexate intr-un
loc usor accesibil si cunoscut tuturor Operatorilor.

Toate operatiunile de Utilizare si Intretinere a componentelor
comerciale ale masinii care nu sunt prezentate in acest Manual sunt
cuprinse in documentele aferente anexate.

1.1.3 CONSULTAREA MANUALULUI

Acest manual de instructiuni este compus din:
+ COPERTA CU NUMARUL DE IDENTIFICARE AL MASINII
+ INSTALAREA $SI MONTAREA PRODUSULUI

« AVERTISMENTE $I INSTRUCTIUNI PRIVIND  SIGURANTA Sl
FUNCTIONAREA PRODUSULUI

+ ANEXE
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1.1.4  COPYRIGHT

Prezentul manual cuprinde informatii industriale confidentiale de
proprietatea PRODUCATORULUI.

Toate drepturile sunt rezervate si pot fi protejate de Copyright, sau de
alte legi si tratate privind proprietatea.

Este interzisa reproducerea, completa sau partiala, a textelor si
ilustratiilor din acest manual de instructiuni fara autorizatia scrisa a
PRODUCATORULUI.

1.1.5 INFORMATII PRIVIND IMAGINILE SI
CONTINUTURILE

Imaginile din acest manual au scop exemplificativ pentru a prezenta
subiectul in mod cat mai clar posibil.

Aceastd documentatie poate fi modificata fara preaviz din partea
Producatorului, iar informatiile privind siguranta utilizarii sunt garantate
in orice caz.

1.1.6 ACTUALIZAREA MANUALULUI DE INSTRUCTIUNI

Fdra a aduce modificdri caracteristicilor esentiale ale tipului de masind
descris, Producdtorul isi rezerva dreptul de a aduce modificari, in orice
moment, detaliilor si accesoriilor considerate a fi necesare pentru
imbunatdtirea produsului sau din motive tehnice sau comerciale.

Rev.3 06/11/2024



INFORMATII PRELIMINARE

1.1.7 SIMBOLURI - SEMNIFICATIE $1 UTILIZARE

In acest manual sunt utilizate simboluri necesare pentru atragerea
atentiei cititorului si pentru a sublinia aspecte deosebit de importante.

PERICOL
Indica un pericol cu risc de accident, chiar si mortal.

@ Nerespectarea avertismentelor indicate cu acest simbol poate
duce la aparitia unei situatii grave, care prezintd pericolul de
vatdmare a operatorului si/sau a persoanelor expuse.

AVERTISMENT
Indicd un pericol cu risc de deteriorare a masinii sau a produsului

Q prelucrat.

Nerespectarea avertismentelor indicate cu acest simbol poate
duce la functionarea defectuoasd sau deteriorarea masinii.
INFORMATII

Indica note si recomanddri pentru utilizarea practicd a masinii in
diferitele modalitdti de functionare.

PKG Group
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1.2 DESTINATARII MANUALULUI
OPERATOR MASINIST:

Operator care, dupa un curs de instruire privind folosirea masinii,
poate efectua cele mai simple reglaje.

TEHNICIAN DE INTRETINERE MECANIC:

Tehnician calificat in masura sa utilizeze masina la fel ca si operatorul
masinist, sa intervind asupra organelor mecanice pentru a efectua
operatiuni de reglare, intretinere, reparatie. Nu aste autorizat sa
efectueze interventii asupra instalatiilor electrice sub tensiune.

TEHNICIAN DE INTRETINERE ELECTRICIAN:

Tehnician calificat in masura sa utilizeze masina la fel ca si operatorul
masinist, sd intervina asupra regldarilor si a instalatiilor electrice pentru
intretinere si reparatie.

TEHNICIAN SPECIALIZAT AL PRODUCATORULUI:

Tehnician calificat de producdtor sau de distribuitorul acestuia n
mdsura sd utilizeze masina ca si operatorul masinist, sd intervind
asupra organelor mecanice si a instalatiilor electrice pentru efectuarea
operatiunilor de reglare, intretinere, reparatie si pentru operatiuni
complexe, cand acest lucru este convenit cu utilizatorul.

PERSOANA EXPUSA:

Orice persoand aflata complet sau partial intr-o zond periculoasa.

Rev.3 06/11/2024



SIGURANTA

PERICOL

2 SIGURANTA

2.1 AVERTIZARIGENERALEPRIVINDSIGURANTA

Przed rozpoczeciem pracy operator powinien by¢ doktadnie
zaznajomiony z potozeniem i dziataniem wszystkich urzadzen
sterowniczych i parametréow maszyny; powinien codziennie sprawdzac
wszystkie urzadzenia bezpieczenstwa znajdujgce sie na maszynie.

+ Operatorul, inainte de pornirea ciclului de lucru, trebuie sa se
asigure ca nu existd PERSOANE EXPUSE in ZONELE PERICULOASE.

+ Angajatorul trebuie sa dispund si sa se asigure de utilizarea
echipamentelor individuale de protectie in conformitate cu
indicatiile Directivei 89/391/CEE (si modificdrile ulterioare).
Pe durata utilizarii si intretinerii masinii este Obligatorie
utilizarea echipamentelor individuale de protectie (EIP) precum
incaltdminte si salopeta de protectie, aprobate in scopul
prevenirii accidentelor la locul de munca.

+ Zonele de stationare a operatorului trebuie pastrate permanent
libere si curate fard eventuale reziduuri de ulei.

+ Este interzis sa va apropiati de elementele mobile ale masinii,
precum caruciorul si piesele rotative, cand masina este in
functiune.

+ Este strict interzisa punerea in functiune a masinii, in mod de
functionare automat, cu dispozitivele de protectie fixe si/sau
mobile demontate.

+ Este strict interzisa dezactivarea dispozitivelor de siguranta ale
masinii.

+ Operatiunile de reglare cu dispozitivele de siguranta care
nu sunt complet functionale trebuie efectuate de o singurd

persoand si pe durata desfasurdrii lor trebuie interzis accesul
la masind persoanelor neautorizate.

+ Incaperea in care este instalatd masina nu trebuie s§ aibd zone
de umbrd, lumini orbitoare deranjante sau efecte stroboscopice
periculoase din cauza iluminarii furnizate.

+ Masina poate functia in aer liber la temperaturi ambientale
cuprinse intre + 5°Csi + 40°C.

+ Masina trebuie utilizata exclusiv de personal calificat.

A

MASINA TREBUIE UTILIZATA DE CATE UN OPERATOR PE RAND.
OPERAREA SIMULTANA A MAI MULTOR OPERATORI ESTE STRICT
INTERZISA.

PKG Group
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A

in timpul tuturor operatiunilor de intretinere, reparatie sau
reglare, este obligatoriu sd ROTITI INTRERUPATORUL GENERAL IN
POZITIA ‘O’-OFF.

IN CAZUL UNEI INTERVENTII LA TABLOUL ELECTRIC, SCOATETI
DE SUB TENSIUNE partea din amonte a masinii cu ajutorul
intrerupdtorului general de retea, deoarece cutia de borne
rdméne sub tensiune in ciuda deschiderii tabloului si a rotirii
intrerupdtorului masinii in pozitia OFF.

Se recomandd sa aplicati un indicator de semnalizare pe panoul
de control de la bordul masinii sau pe intrerupdtorul general de
alimentare electrica (dupd caz); indicatorul poate avea urmatorul
mesaj:

ATENTIE!! MASINA IN FAZA DE INTRETINERE.

PERICOL
NU INDEPARTATI PROTECTIILE FIXE CU MASINA N MISCARE;
A REMONTATI INTOTDEAUNA PROTECTIILE FIXE LA SFARSITUL
FIECAREI OPERATIUNI DE INTRETINERE.
PERICOL

A

ESTE INTERZIS SA BLOCAT], INCETINITI SAU OPRITI MASINA IN
TIMPUL CICLULUI DE INFA3URARE AUTOMAT, PENTRU OPRIRE
FOLOSITI DOAR BUTONUL DE OPRIRE SAU DE URGENTA.

» Vedea Fig. 1 - pg. 9

Dupa efectuarea unei operatiuni de reglare in conditii de sigurantd
redusa, protectiile trebuie reactivate in cel mai scurt timp posibil.

Nu modificati pentru niciun motiv piesele masinii (precum prinderi,
orificii, finisaje etc.) pentru a le adapta la alte dispozitive. Pentru orice
necesitate sau modificare consultati intotdeauna Producatorul.

2.2  SEMNE CU AVERTISMENTE DE
SIGURANTA

Semnele de siguranta descrise in acest manual, sunt prezente pe
structura masinii In punctele oportune si semnaleazd prezenta de
situatii potential periculoase cauzate de riscuri reziduale.

Placutele adezive marcate prin benzi galbene si negre, semnaleaza o
zona In care exista riscuri pentru personalul responsabil; in apropierea
acestor semne trebuie sd acordati o atentie maxima.

Placutele adezive aplicate pe masind trebuie pdstrate curate si lizibile.

Rev.3 06/11/2024
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LI

Fig. 1
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Pericol din cauza prezentei de inalta tensiune.

Pericol de coliziune sau strivire.

se interzice inldturarea apardtorilor de protectie fixe.

se interzice trecerea sau stationarea in zonele in care se afla
organe in miscare.

este obligatoriu sa cititi cu atentie manualul de instructiuni inainte
de a lucra cu masina.

Puncte de prindere pentru ridicarea si manevrarea cu stivuitorul.

Pericol pentru degete din cauza organelor mobile.

Placa de sigurantd aplicata pe baterie. Simbolurile amintesc
obligatiile si interdictiile specifice utilizarii bateriilor cu plumb.




» Vedea Fig. 2 - pg. 10
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2.3 RISCURI REZIDUALE

Masina a fost proiectata si fabricata pentru a permite operatorului
utilizarea in conditii de sigurantd, eliminand sau reducand la nivelul
minim posibil riscurile reziduale prezente prin adoptarea de dispozitive
de sigurantd. In orice caz nu a fost posibil§ eliminarea complets a
anumitor riscuri, enumerate Tn continuare, intrucat acestea sunt
inerente functiondrii masinii in cauza:

PERICOL

Risc de cadere si imobilizare
Q Nu urcati niciodatd pe masinda (1) fiindcd nu se poate elimina

riscul de cddere si/sau imobilizare cauzat de organele aflate in
miscare.

PERICOL
Risc de coliziune sau strivire
Nu va apropiati de zona de actiune a masinii in timpul ciclului de

A lucru fiindca exista riscul de ciocnire cu aceasta (2).

In timpul conducerii manuale a masinii, exista pericol de strivire
intre masina si un obstacol fix aflat pe parcurs.

PERICOL

A

Risc de soc de la sarcind electrostaticd

Folia (3) utilizatd pentru ambalaj se poate incdrca cu energie
electrostaticad in timpul ciclului de lucru, in functie de umiditatea
atmosfericd, de tipul de materiale de ambalat si de tipul de
planseu pe care se lucreazd. Pentru a evita socuri periculoase
la atingerea foliei, operatorul trebuie sa poarte incaltdminte
dielectricad sau sa utilizeze folie antistaticd. Masina nu este
corespunzdtoare pentru a lucra in medii cu atmosferd exploziva.

Fig. 2

10
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SIGURANTA

2.4 DISPOZITIVE DE SIGURANTA

PERICOL

Masina a fost proiectatd si fabricatd in asa fel incat sd permitd o
utilizare sigurd in toate conditiile prevdzute de cdtre producdtor,
izoldand pdrtile mobile si ELEMENTELE SUB TENSIUNE prin
ﬁ intermediul protectiilor si a dispozitivelor de sigurantd pentru
oprirea masinii.
Producdtorul nu isi asumd responsabilitatea pentru daunele
aduse persoanelor, animalelor sau bunurilor, ca urmare a
modificdrii dispozitivelor de siguranta.

» Vedea Fig. 3 - pg. 11 - Buton de urgenta (A) pe panoul de comanda.
- Zona superioard a caruciorului, unde sunt prezente angrenaje, este
protejata de apdratoarea fixa (B).

- Banda metalica anticoliziune (C) este o centura flexibilad interblocata
prin intermediul unui microintrerupdtor, care permite oprirea
imediata a masinii in caz de ciocnire cu elemente de la sol.

- Lumind intermitenta (D) care semnaleaza miscarea autonomd a
utilajului.

N.B.: In cazul opririi din cauza interventiei benzii anticoliziune (C),
Tnainte de a reporni ciclul de lucru este nevoie sd inldturati obstacolul
si sd efectuati procedurile de restaurare descrise in sectiunea specifica
punerii in functiune.

Fig. 3

PKG Group 11
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PERICOL
Pardoselile netede sau alunecoase pot creste timpul de frGnare a
masinii in cazul situatiilor de oprire de urgenta.

PERICOL
Nuindepdrtatibanda metalicd anticoliziune, montatiintotdeauna
la loc banda anticoliziune la sfarsitul fiecarei operatii de
intretinere.

PERICOL

Nu indepadrtati apdradtorile de protectie fixe cu masina aflatd in
miscare, montati intotdeauna la loc apdrdtorile de protectie fixe
la sfarsitul fiecdrei operatii de intretinere.

P>

2.5 ECHIPAMENTEINDIVIDUALEDEPROTECTIE(EIP)

Pentru manevrare, instalare, utilizare, intretinere si eliminare, va
prezentdm 1in continuare echipamentele individuale de protectie
necesare.

Este obligatorie utilizarea manusilor.

Este obligatorie utilizarea incdltdmintei de protectie.

Este obligatorie utilizarea Imbracamintei de protectie.

Este obligatorie utilizarea cdstii.

0B
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2.6 SERVICIUL CLIENTI

Pentru orice cerere, necesitate sau informatie, utilizatorul va trebui sa
comunice Producatorului urmatoarele date:

Modelul masinii

Numadrul de serie

Anul de fabricatie

Data de achizitie

Numarul aproximativ de ore de lucru

Indicatii detaliate, privind o anumitd prelucrare care trebuie
efectuata sau defectul identificat.

SERVICIUL DE ASISTENTA

Vedea COPERTA CU NUMARUL DE IDENTIFICARE AL MASINII

Garantarea mentinerii randamentului maxim al masinilor noastre este
posibild doar prin utilizarea de piese de schimb originale.

13
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3 DESCRIEREA MASINII SI INFORMATII
TEHNICE

3.1 DATEDEIDENTIFICAREAFABRICANTULUISI
MASINII

Vedea COPERTA CU NUMARUL DE IDENTIFICARE AL MASINII

Placuta de identificare, fixata pe cadrul masinii, prezinta urmatoarele
informatii:
- Numele si adresa Producdtorului
- Denumirea tipului
- Modelul masinii
- Numarul de serie
» Vedea Fig. 4 - pg. 14 - Anul fabricatiei
- Greutatea (kg)
- Tensiunea nominala (Un)
- Frecventa de functionare (Hz)
- Nr. faze
- Curentul nominal (In)
- Curentul de scurtcircuit (lcc)
- Presiunea aerului (bar)
- Consumul de aer (Nl/ciclu).

Fig. 4
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DESCRIEREA MASINII SI INFORMATII TEHNICE

» Vedea Fig. 5 - pg. 15

Fig. 5

PKG Group

3.2 DESCRIERE GENERALA

Masina de infasurat autopropulsatd este o masina dotatd cu roti, cu
rolul de a se roti in mod independent in jurul produselor care pot
fi instalate pe paleti, pentru a le infasura si stabiliza cu folie stretch.
Masina este alcdtuitd din urmdtoarele parti principale:

1) Infasurdtor cu autopropulsie. Masind semiautomats utilizats
pentruinfdsurarea si stabilizarea produselor incarcate pe paleti
cu orice profil, cu ajutorul foliei stretch. Panoul de comanda
permite controlul masinii si gestionarea parametrilor de
infdsurare.

2) Coloanade-alungul careia se misca un echipament de bobinare
(cdrucior de infdsurare) care efectueaza o miscare verticald
de urcare si coborare; miscarea verticald a caruciorului de
infdsurare, combinatd cu rotirea masinii, permite infdsurarea
produsului.

3) Tncarcator pentru baterii. Incircatorul incorporat controleazs
fazele de incarcare si permite vizualizarea parametrilor de
eficientd ai bateriilor (12) (consultati manualul tehnic din
dotare).

15
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» Vedea Fig. 6 - pg. 16 4) Roata-etalon, conectata la bratul lateral (11), este sprijinita
de profilul batiului care sustine produsul de infasurat si are
doar rolul de a garanta distanta aproximativ constanta dintre
produsul de infasurat si masina.

5) Carma de viraj actioneaza asupra celor doud roti din fatd (9)
Si se utilizeaza de catre un operator, care va insoti masina pe
distante de deplasare scurte in cadrul sectiei de lucru. Pentru
deplasdri pe distante medii si lungi, masina trebuie sa fie
manevratd cu un stivuitor. n timpul ciclului de functionare,
carma este mentinutd permanent trasa de un arc, astfel incat
masina sa se poatd roti in jurul produsului pe care il infdsoara.

6) Panoul de comandd permite gestionarea programelor si
configuratia parametrilor de infdsurare In mod simplu si
functional.

7) Roata de tractiune pe spate este actionata de motorul cu
curent continuu (8) si permite deplasarea autonoma a masinii,
semnalizata de lampa intermitenta rosie (10).

Fig. 6
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DESCRIEREA MASINII SI INFORMATII TEHNICE

Utilajul poate fi echipat cu unul dintre urmadtoarele cdrucioare de
infdsurare:

TIPUL CARUCIORULUI DENUMIRE MODEL
Carucior cu frana mecanica MB
Carucior cu frana electrica EB
Carucior fix cu doua role (un motor) EMPS
Carucior fix cu trei role (un motor) MPS
Carucior preintindere cu trei role variabile (doua motoare) MPS2

PKG Group

Carucior cu frana mecanica: carucior in mdsura sa distribuie folie
in timpul fazei de infasurare regland tensiunea de aplicare a acesteia.
Tensiunea este reglata prin intermediul unei role echipata cu frand
mecanicd care poate fi reglata manual folosind butonul rotativ aflat pe
cdrucior.

Carucior cu frana electrica: cdrucior in mdsura sa distribuie folie
in timpul fazei de infasurare regland tensiunea de aplicare a acesteia.
Tensiunea este reglata prin intermediul unei role echipata cu frana
electromagnetica.

Carucior fix de preintindere cu doua role (un motor) / Carucior
fix de preintindere cu trei role (un motor): cdrucior in mdsurd
sa distribuie folie Tn timpul fazei de infdsurare regland tensiunea de
aplicare a foliei pe sarcind. Caruciorul este Tn masurd sa efectueze
pretensionarea foliei cu comanda mecanicd generata de o pereche de
angrenaje (raport mecanic fix). Tensiunea de aplicare este controlatd
prin intermediul unui senzor care masoard valoarea.

Carucior preintindere cu trei role variabile (doua motoare):
carucior In masura sa distribuie folie in timpul fazei de infasurare
regland tensiunea de aplicare a foliei pe sarcina. Caruciorul este in
mdsurd sa efectueze pretensionarea cu raport variabil de pe panoul
de comandad. Tensiunea de aplicare este controlata prin intermediul
unui senzor care masoara valoare.

Pentru mai multe informatii referitoare la carucioare, consultati
sec. ,3.3 carucioare port-bobina” pg. 22.
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Carucior cu frana Carucior cu frana
mecanica electrica

Carucior fix cu doua role Carucior fix cu trei role (un
(un motor) motor) / Carucior preintindere
cu trei role variabile (doua

Fig. 7 - Carucioare de infasurare disponibile
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Masina poate fi dotatd, la cerere, cu urmatoarele optiuni in locul
componentelor standard:

Baterie

- Baterie standard: pereche de baterii de 12 V si aproximativ 100 Ah,
autonomie in conditii medii egala cu 150/180 cicluri de infdsurare.

- Baterie optionald: baterie unica de 24 V si aproximativ 100 Ah,
autonomie in conditii medii egala cu 220/230 cicluri de infdasurare.

Roata-etalon

1) Roata-etalon standard: o roatd cu diametrul de 300.

Fig. 8

2) Roata-etalon marita: o roata cu diametru de 400/500/600
pentru profiluri de produs non-liniare.

Fig. 9
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3) Roata-etalon dubld pe axa: doua roti cu diametru de 300
montate pe axa pentru produse cu profil la diferite Thaltimi.

Fig. 10

4) Roata-etalon dubld pe linie: doua roti cu diametru de 300
montate pe linie si basculante pentru produse cu profil la
diferite adancituri.

Fig. 11
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5) Roatd lerd mare: o roata mare pentru a urmari produsul de-a
lungul unei benzi de filetare mai largi.

Fig. 12




» Vedea Fig. 13 - pg. 22

Fig. 13

22
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CARUCIOARE PORT-BOBINA

Carucior cu frana mecanica
Cu acest cdrucior puteti regla tensiunea de aplicare a foliei pe batiu.

Caruciorul cu frana mecanica este format dintr-o rold cauciucata
inactiva (1) si o rola (2) echipata cu o frana mecanica.

Actionand asupra butonului rotativ (3) se regleazd actiunea franei si,
prin urmare, tensiunea foliei.

La pornire, folia trebuie Incdrcata pe carucior dupd cum urmeaza:

Coborati caruciorul pentru a facilita introducerea bobinei.

+ Apasati butonul de urgenta pentru a opri masina.

Introduceti bobina (4) pe pinul de centrare (5).

Introduceti folia intre role conform traseului ilustrat in schema
(A); simbolul cu triunghiuri identifica latura foliei pe care este
aplicat adezivul (daca este prezent).

+ Schema (A) este o placutd adezivd prezenta si pe carucior.

+ Insuruband manerul (3) creste tensiunea foliel, prin desurubare,

se reduce. Dupa gasirea regldarii corecte, pozitia manerului (3)
va fi fixatd folosind contrapiulita (6).

Resetati alarma si reabilitati masina.
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» Vedea Fig. 14 - pg. 23

Carucior cu frana electrica

Cu acest cdrucior este posibild reglarea tensiunii de aplicare a foliei pe
palet.

Caruciorul cu frana electrica este format dintr-o rold cauciucata
inactiva (1) si o rola (2) echipata cu o frana electromagnetica.

Setand functiile F13-16 (F32) pe panoul de control se regleaza actiunea
franei si, prin urmare, tensiunea foliei.

La pornire, folia trebuie Tncdrcata pe carucior dupd cum urmeaza:

+ Coborati cdruciorul portbobina pentru a facilita introducerea
bobinei.

+ Apasati butonul de urgenta pentru a opri masina.
Introduceti bobina (4) pe pinul de centrare (5).

Introduceti folia intre role conform traseului ilustrat in schema
(A); simbolul cu triunghiuri identifica latura foliei pe care este
aplicat adezivul (daca este prezent).

+ Schema (A) este o placutd adezivd prezenta si pe carucior.

Resetati alarma si reabilitati masina.

Fig. 14

PKG Group
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Carucior fix cu doua role (un motor)

Cu acest carucior este posibild reglarea tensiunii de aplicare a foliei pe palet.

Acest carucior permite pretensionarea foliei extensibile in functie de
anumite raporturi fixe determinate de angrenaje interschimbabile.

Raporturile de pretensionare care pot fi utilizate sunt:

- 150% (1 metru de folie devine 2,5 metri datoritd actiunii de
pretensionare);

- 200% (1 metru de folie devine 3,0 metri datoritd actiunii de
pretensionare);

- 250% (1 metru de folie devine 3,5 metri datoritd actiunii de
pretensionare);

- 300% (1 metru de folie devine 4,0 metri datoritd actiunii de
pretensionare).

Caruciorul este echipat cu un senzor (4), conectat la rola de iesire, in
madsurd sa detecteze tensiunea foliei aplicatd pe palet.

O placa electronicd specifica integreaza semnalul senzorului (4) si
reglarea setatd prin intermediul functiilor F13-16 (F32) pe panoul de
control pentru a controla in mod dinamic viteza motorului de tractiune
a rolelor de pretensionare si, prin urmare, tensiunea foliei.

Caruciorul este echipat cu un motoreductor care antreneazd doua
role cauciucate (1) si (2) prin intermediul unor organe de transmisie
cu angrenaje. Diferitele raporturi de transmisie produc viteze diferite
ale rolelor (1) si (2) creand actiunea de pretensionare. Pe carucior
sunt prezente o serie de role neutre cu scopul de a mari unghiul de
infdsurare a foliei pe rolele cauciucate.

La pornire, folia trebuie Incdrcata pe carucior dupd cum urmeaza:

Coborati cdruciorul portbobina pentru a facilita introducerea
bobinei.

+ Apasati butonul de urgenta pentru a opri masina.
Introduceti bobina (7) pe pinul de centrare (8).

Introduceti folia intre role conform traseului ilustrat in schema
(A); simbolul cu triunghiuri identifica latura foliei pe care este
aplicat adezivul (daca este prezent).

+ Schema (A) este o placuta adeziva prezenta si pe carucior.

Resetati alarma si reabilitati masina.
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Pentru a facilita introducerea intre role, se recomanda strangerea
benzii de folie pand cand devine o coarda.

Odatd ce ati introdus bobina, treceti folia prin spatele primei role
neutre (3) si trageti spre exterior cel putin 50 cm din folie. Introducet
coarda intre rolele (1) si (2) de pe partea superioara a cdruciorului (la
Tnaltimea pivotului redus al rolei) si impingeti-o spre interior in asa fel
Tncat sa iasa prin spatele rolei (2); la iesirea unei cantitati suficiente
pentru a fi apucatd, trageti spre exterior si efectuati ultima parte din
traseu in jurul rolei mobile (4) si in spatele ultimei role neutre (5).

In acest moment si in aceastd ordine, cu 0 mana apasati butonul de
distribuire (6) si cu cealalta mana trageti folia.

Rotatie orara platou Rotatie anti-orara platou
A
A
1 8
~ 3
4 —
~ 2
5 — \Q
Fig. 15
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Carucior fix de preintindere cu trei role (un motor)

Cu acest cdrucior este posibila reglarea tensiunii de aplicare a foliei pe
palet.

Acest cdrucior permite pretensionarea foliei extensibile in functie de

anumite raporturi fixe determinate de angrenaje interschimbabile.

Raporturile de pretensionare care pot fi utilizate sunt:

- 150% (1 metru de folie devine 2,5 metri datoritda actiunii de
pretensionare);

- 200% (1 metru de folie devine 3,0 metri datoritd actiunii de
pretensionare);

- 250% (1 metru de folie devine 3,5 metri datoritd actiunii de
pretensionare);

- 270% (1 metru de folie devine 3,7 metri datoritd actiunii de
pretensionare);

- 300% (1 metru de folie devine 4,0 metri datoritd actiunii de
pretensionare).

Caruciorul este echipat cu un senzor (4), conectat la rola de iesire, In

madsurd sd detecteze tensiunea foliei aplicatd pe palet.

O placa electronicd specifica integreaza semnalul senzorului (4) si

reglarea setata prin intermediul functiilor F13-16 (F32) pe panoul de

control pentru a controla in mod dinamic viteza motorului de tractiune

a rolelor de pretensionare si, prin urmare, tensiunea foliei.

Cdruciorul este echipat cu un motoreductor care antreneazd trei role
cauciucate (1), (2) si (3) prin intermediul unor organe de transmisie cu

angrenaje.

Diferitele raporturi de transmisie produc viteze diferite ale rolelor (1),
(2) si (3) creand actiunea de pretensionare.

Pe cdrucior sunt prezente 3 role neutre cu scopul de a mdri unghiul de
infasurare a foliei pe rolele cauciucate.

La pornire, folia trebuie Incdrcata pe carucior dupd cum urmeaza:

Coborati cdruciorul portbobina pentru a facilita introducerea
bobinei.

Introduceti bobina (7) pe pinul de centrare (8).

Deschideti usa, masina se oprestein siguranta siintroducetifolia
intre role conform traseului ilustrat in diagrama (A), simbolul cu
triunghiuri identifica partea foliei pe care este aplicat adezivul
(daca este prezent).

Schema (A) este o placuta adeziva prezenta si pe carucior.

+ Inchideti usa asigurandu-vd ca incuietorile sunt complet
activate.

Resetati alarma si reabilitati masina.
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Carucior preintindere cu trei role variabile (doua motoare)

Cu aceasta versiune a cdruciorului este posibild reglarea tensiunii de
aplicare a foliei pe palet.

Acest carucior permite pretensionarea foliei extensibile. Valoarea de
preintindere este reglabild intre 120% si 400%.

Cdruciorul este echipat cu:

- un senzor (4), conectat la rola de iesire, in masura sa detecteze
tensiunea foliei aplicata pe palet;

- doud motoreductoare care antreneazd rolele cauciucate (1), (2) si
(3) prin intermediul unui organ de transmisie cu angrenaje;

- treirole neutre cu scopul de a mari unghiul de infdsurare a foliei pe
rolele cauciucate.

O placa electronicd specifica integreaza semnalul senzorului (4) si
reglarea setatd prin intermediul functiilor F13-16 (F32) pe panoul de
control pentru a controla in mod dinamic viteza motorului de tractiune
a rolelor de pretensionare si, prin urmare, tensiunea foliei.

Prin intermediul functiilor F17-20 (F33) se controleazd rotatia rolelor
(1) si (2). Diferenta de viteza care se produce intre rolele cauciucate
(1), (2) si (3) creeazd actiunea de pretensionare.

La pornire, folia trebuie Incdrcata pe carucior dupd cum urmeaza:

Coborati cdruciorul portbobind pentru a facilita introducerea
bobinei.

Introduceti bobina (7) pe pinul de centrare (8).

Deschideti usa, masina se opresteinsigurantd siintroducetifolia
intre role conform traseului ilustrat in diagrama (A), simbolul cu
triunghiuri identifica partea foliei pe care este aplicat adezivul
(daca este prezent).

Schema (A) este o placuta adeziva prezenta si pe carucior.

+ Inchideti usa asigurandu-vd c3 incuietorile sunt complet
activate.

+ Resetati alarma si reabilitati masina.
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3.3.1 OPTIUNI PENTRU CARUCIOARE

3.3.1.1 ROLA PENTRU PLASA

Rola pentru plasd permite infdsurarea produselor folosind bobine din
plasd de polietilena (1).

Utilizarea acestui material este indicata pentru infdsurarea produselor
care necesitd ventilatie; ventilatia este garantatd si un cazul unui numar
ridicat de straturi necesare pentru a asigura stabilitatea produsului.

Rola pentru plasd are functia de mentinere a plasei in tensiune intre
produs si bobind, pe acest traseu plasa nu se alungeste.

Rola optionala pentru plasd este alcdtuita dintr-o tijd port-bobina (2) cu
sistem de franare imbunatatit si o rola (3) cu finisare externa deosebitd
care sunt montate pentru a le inlocui pe cele standard.

Tija port-bobind (2) franeazd rotatia bobinei (1) pentru a garanta o mai
buna priza a rolei (3) pe plasa, deoarece rola franata face priza pe
zalele plasei, tensioneazd plasa spre produs.
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3.3.1.2 TAIERE AUTOMATA

Ciclu automat utilizabil cand masina este echipata cu grup de tdiere
care permite tdierea foliei la sfarsitul ciclului.

Grupul de tdiere, cu lamd (1), taie folia la iesirea din carucior si poate fi
instalat si dupa achizitia masinii.

In timpul ultimei rotatii, caruciorul port-bobind blocheazd rolele si
dupa timpul setat de “F27” masina se opreste intinzand folia care este
incizata de lamd, cu un numar de lovituri setat folosind “F26".

Dupd incizie, masina isi reia functionarea, caruciorul distribuie liber
folie in perioada de timp setatd de “F28", dupd care blocheaza din nou
rolele determinand ruperea foliei.

AVERTISMENT
Elementele optionale pentru TAIERE AUTOMATA §I TAIERE SUB
A FORMA DE BENZI nu pot fi montate simultan pe masind; instalarea
unui il exclude pe celdlalt.
1
Q
Q
Q
Q
2 ’
Fig. 19
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3.3.1.3 TAIERE IN BENZI

Dispozitivul de tdiere sub formd de benzi poate inciza folia’in 3, 4 sau 5
benzi, este utilizat pentru stabilizarea produselor care au nevoie de aer
(de ex., flori, fructe, legume, etc.) folosind folie extensibild obisnuita.

Cadrul (1) are 2, 3 sau 4 lame (2) care incizeaza folia In pozitia rotilor
bombate (3) care au rolul de a mentine separate benzile de folie
extensibild.

Cu ajutorul functiilor setabile din panoul de comanda puteti configura
ciclul de infdsurare in modul urmator:

F65 = activati taierea cu bandd sus/jos (nota: tdierea se efectueazd in
mod normal numai daca fotocelula vede produsul sau, in cazul
excluderii fotocelulei, pana cand indltimea cdruciorului este mai
mica decat F12).

F66 = permite taierea foliei de banda chiar si in viraje Tnalte: va
permite sa extindeti tdierea chiar si atunci cand fotocelula nu
vede produsul, adic atunci cand efectueazé viraje inalte F6 . In
acest caz, preaplinul foliei (FO9) trebuie ajustat, de preferintd, la
0.

F67 = intarziere activare lama (incepand de la pornirea nacelei), in
secundei.

F68 = intarzierea activarii lamei in coborare (incepand de la inceputul
coborarii caruciorului), in secunde.
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AVERTISMENT

F69 = intarziereadezactivariilamei(in orice stare, urcare sau coborare),
n secunde.

- in urcare dupd un timp (F69 = X secunde) de la atingerea varfului
produsului, tdierea este dezactivata pentru la trece labandaintreaga.

- Tn etapa de oprire, dupd un timp (F69 = X secunde) de la inceperea
incetinirii rotatiei, tdierea este dezactivata permitand ultimei
bucdti de folie extensibila sa iasa nesectionatd din caruciorul de
preintindere pentru o gestionare mai facila.

Dacd se doreste infdsurarea partii inalte a produsului prin debordarea
foliei dincolo de varful produsului, se recomanda ca folia extensibila sa
nu fie tdiatd In benzi, ¢i Idsatd ca banda intreagd; apoi setati F66 = 0.

Daca nu se doreste debordarea dincolo de varf (FO9 = 0), puteti taia
folia Tn benzi chiar si in timpul rotatiilor de consolidare la partea de sus
incluzand taierea in aceasta faza (F66 = 1).

A

Elementele optionale pentru TAIERE AUTOMATA si TAIERE SUB
FORMA DE BENZI nu pot fi montate simultan pe masind; instalarea
unui il exclude pe celdlalt.

PKG Group
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3.3.1.4  DISPOZITIVDEAMBALAREINFOLIEEXTENSIBILA(VERSIUNEA
MANUALA)

Dispozitivul manual de ambalare in folie extensibila (1) are rolul de a
reduce ldtimea foliei la o sfoara si de a consolida legarea produsului.
Poate fi instalat si ulterior prin fixare ca in imaginea de mai jos.

Dispozitivul este alcatuit dintr-un cadru (2) pe care alunecd, cu ajutorul
unei parghii (3), roata canelata (4) care reduce ldtimea foliei extensibile.
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3.3.1.5  DISPOZITIVDEAMBALAREINFOLIEEXTENSIBILA(VERSIUNEA
AUTOMATA)

Dispozitivul automat de ambalare in folie extensibila are rolul de a
reduce Idtimea foliei la o sfoard si de a consolida legarea produsului.

DISPOZITIV DE AMBALARE TN FOLIE DISPOZITIV DE AMBALARE TN FOLIE
EXTENSIBILA AUTOMAT INDIVIDUAL EXTENSIBILA AUTOMAT DUBLU
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Dispozitivul este alcatuit dintr-un cadru (1) pe care este montata o
verigd de lant (2) comandat de un motoreductor (3). La acelasi cadru
este montatd o rola liberd (4) care obliga folia sa parcurga un traseu
determinat; vezi schema (A). La lant (2) este fixata o roata libera
canelata (6) (sau doud in cazul unui dispozitiv de infasurare in folie
extensibild dublu).

Actionand motoreductorul (3), lantul (2) deplaseazd vertical roata liberd
canelata (6) (sau cele douad roti in cazul unui dispozitiv de infasurare
in folie extensibila dublu) care, intalnind banda de folie extensibila, Ti
reduce latimea pana devine o sfoara.

Pe cadru (1) sunt montati doi senzori:

- senzorul (7) opreste roata canelata (6) in pozitia de jos care
corespunde benzii de folie extensibild redusa la o sfoara.

- senzorul (8) opreste roata canelata (6) in pozitia de sus care
corespunde benzii de folie extensibila intinsa.

Fig. 23
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Introduceti folia intre role conform traseului ilustrat in schema (A);
simbolul cu triunghiuri identifica latura de folie pe care este aplicat
adezivul (daca este prezent).

Fig. 24

Prin functiile care pot fi setate de la panoul de comanda, este posibil:
- Excludeti (F34=0) sau includeti dispozitivul la inceputul ciclului si
alegeti numarul de rotatii X la baza produsului (F34=X).

- Excludeti (F35=0) sau includeti dispozitivul pentru intreaga urcare a
caruciorului (F35=1);

in functie de model, pot fi disponibile urmatoarele optiuni suplimentare:
F35=2: pana la contrafort™ exclus, F35=3: de la contrafort* la viraje

Tnalte, F35=4: numai in timpul virajelor contrafort*, F35=5: numai in
timpul virajelor in trepte**.

- Excludeti (F36=0) sau includeti dispozitivul si alegeti numdrul de
rotatii X In partea de sus a produsului (F36=X).

- Excludeti (F37=0) sau includeti dispozitivul pentru intreaga coborare
a caruciorului (F37=1);
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in functie de model, pot fi disponibile urmdtoarele optiuni suplimentare:

F37=2: includeti dispozitivul numai in timpul rotatiilor contrafort*,
F35=3: includeti dispozitivul pe toatd durata coborarii, excluzand
rotatiile contrafort™ in timpul carora filmul ramane deschis.

- Excludeti (F38=0) sau includeti dispozitivul la sfarsitul ciclului si
alegeti numarul de rotatii X la baza produsului (F38=X).

- Excludeti (F39=0) sau reglati indltimea benzii de film prin setarea
timpului de miscare a cdruciorului de inchidere X (F39=X), in
secunde.

- Dupa efectuarea rotatiilor Tnalte cu folia deschisd (F6), activati
ascensiunea ulterioara (setarea F63=X cm) a caruciorului cu
dispozitivul activat pentru a pozitiona cablul in apropierea partii
superioare a produsului.

Nu exista parametri specifici care sd modifice tensiunea si
pretensionarea filmului.

(*) set contrafort cu F7 si F8, optiune disponibild in functie de modelul
achizitionat.

(**) treaptd setatd cu F30 si F32, optiune disponibild in functie de
modelul achizitionat.
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DESCRIEREA MASINII SI INFORMATII TEHNICE

3.3.1.6 NUMAR DE CONSUMURI DE FOLIE

Numdrul calculeazd consumul de folie elasticd utilizatd pentru a
infasura fiecare produs, exprimat in grame sau metri.

In functie de caruciorul utilizat, poate fi necesar sa addugati optional,
instalarea unei came (1) si a unui senzor (2) pentru a numdra rotatiile
rolei care se afld in contact cu folia prelucratd de cdrucior.

0\@(®
o @@

Fig. 25
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Dimensiuni
minime ale
produsului de
infdsurat (mm)

Fig. 26

40

400
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3.4  UTILIZARE PRECONIZATA - UTILIZARE
PREVAZUTA - DESTINATIA UTILIZARII

Masina de ambalat a fost realizata si proiectata pentru infdsurare cu
folie stretch a unor produse de diferite tipuri, stivuite pe paleti de toate
formele si dimensiunile, cu scopul de a face ca ambalajul sa fie stabil
si protejat Tmpotriva umezelii si prafului in timpul fazelor de transport
Si stocare.

Operatia de infdsurare (se realizeaza prin rotirea masinii in sens orar
in jurul batiului la o distantd aproximativ constantd) este garantata de
0 roata-etalon.

Limite de lucru

Masina este conformd pentru a fi utilizatd In medii industriale, artizanale
si comerciale.

Din motive se siguranta, se prevad limitari de utilizare specifice:
dimensiunile minime ale produsului de infdsurat sunt indicate in figura,
in timp ce Tnaltimea maxima a produsului de infdsurat depinde de
ndltimea masinii.

Folie stretch

Utilizati o folie cu proprietdti adecvate pentru tipul de cdrucior de care
dispuneti si pentru tipul de aplicare a ambalajului pentru care va fi
utilizata masina; alegeti intotdeauna folia in functie de fisa de siguranta
a acesteia.

Utilizati Tntotdeauna o folie perforata dacd este nevoie ca produsele
ambalate sa fie ventilate, In caz contrar generand condens (de ex.
produse organice proaspete: fructe, legume, plante etc.).

Utilizati o folie opacd pentru produse fotosensibile care necesita sa fie
protejate de lumina.

Utilizati o folie antistatica atunci cand sarcinile electrostatice pot fi
daunatoare produsului.

- e 975 Dimensiuni
PN bobina folie
o ~ \
= .
m
o
o
un
U
600 @250
max 18kg
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PKG Group

3.5 UTILIZARENEPRECONIZATASINEPERMISA

- UTILIZARE NECORESPUNZATOARE
PREVIZIBILA S| NEPREVIZIBILA

Utilizarea masinii de infoliat paleti pentru operatiuni nepermise,
utilizarea sa improprie si neefectuarea operatiunilor de intretinere pot
conduce la riscuri care pot pune in pericol grav sdnatatea si siguranta
operatorului si a persoanelor expuse, si pot afecta functionarea si
siguranta masinii.

Actiunile descrise mai jos furnizeazd o listd cu cateva posibilitati mai
previzibile Tn mod rezonabil, de "proastad utilizare” a masinii.

SE INTERZICE sd va urcati pe masind sau sd o folositi pentru transport
de persoane sau lucruri.

SE INTERZICE sa porniti ciclul de lucru dacad in raza de actiune a
masinii se afla persoane.

NU permiteti niciodata utilizarea masinii de catre personal necalificat
sau cu varsta sub 16 ani.

SE INTERZICE sa utilizati masina pentru a ambala produse toxice,
corozive, explozive si inflamabile.

SE INTERZICE sd utilizati masina pe suprafete cu inclinare mai mare
de 2% sau pe suprafete accidentate.

SE INTERZICE sd utilizati masina in apropierea scarilor, rampelor sau
bordurilor neprotejate ale planseului.

SE INTERZICE sa utilizati masina in medii cu risc de incendiu sau
explozie.

SE INTERZICE sa utilizati masina in spatii deschise, la bordul navelor
sau pe platforme de camion ori in conditii de mediu neadecvate.
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DATE TEHNICE SI ZGOMOT

+ Dimensiuni de gabarit

Vedea Fig. 27 - pg. 43

+ Greutate netd a corpului masinii 350 kg

+ Tensiune de lucru 24 VDC

-+ Curent baterie 90 - 100 Ah

- Folie stretch 16/27 uym

+ @ interior tub bobina @75 mm

+ Tnaltime bobing 500 mm

+ Greutate max. bobina 18 kg

+ Viteza carucior 1 +4 m/min

+ Vitezd max. infdsurdtor 90 m/min.

+ Tnaltime maxima Infésurabil3 2200/2700/3000 mm

Date tehnice Incarcator baterii integrat
- Tensiune de alimentare 230 VAC (std) / 115 VAC (Opt.)

+ Frecventa de alimentare 50 - 60 Hz
+ Faze T+N/PE
+ Curent nominal 2.3 A(std)/ 4.5 A (Opt.)

Zgomot

In conformitate cu anexa 1 din directiva masini 2006/42/CE producatorul
declara ca emisiile de zgomot, in postul operatorului, sunt mai mici de
70 dB(A).
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DESCRIEREA MASINII SI INFORMATII TEHNICE

A B C
H=2200 mm 2320 2200 2070
H=2700 mm 2820 2700 2570
H =3000 mm 3120 3000 2870

1165

Fig. 27
3.7 LOCUL DE LUCRU SI DE COMANDA

» Vedea Fig. 28 - pg. 44 ZONA A - Zona de lucru a masinii este cuprinsa intr-un perimetru aflat
la 1,5 m distanta de ambalaj.

Zona de lucru (A) in interiorul careia functioneaza masina pentru
infdsurarea produselor trebuie sd rdmana liberd, fard niciun tip de
obstacol. In timpul ciclului de lucru automat, se interzice accesul
personalului strdin in aceastd zona.

Operatorul este singurul care este autorizat sd se apropie de aceasta
zong, si doar pentru a opri masina.

Operatorul poate avea acces la aceasta zond, cu masina in conditie de
oprire, pentru a efectua activitatile de intretinere, tdiere, prindere si
schimbare a foliei, precum si toate actiunile de programare si pornire.
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A

Prinderea si tdierea foliei trebuie efectuate cu masina opritd, in
stare de ciclu oprit. Consultati capitolul ,,Punerea in functiune”
pentru detalii privind modurile de pornire si oprire ale masinii.

Fig. 28

44

ZONA B - Zona de supraveghere este incadratd intr-un perimetru aflat
la 3,5 m distanta de ambalaj.

Zona de supraveghere (B) poate fi accesatd doar de operator si trebuie
sa fie ocupata de acesta doar pentru inspectarea ciclului automat de
lucru.

ZONA C - Zona de libera circulatie se afld la peste 3,5 m de ambalaj.

Zona de libera circulatie (C) nu restrictioneaza stationarea sau tranzitul
personalului strain chiar dacd ciclul de lucru al masinii este in functiune.

&
3

3.5m
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TRANSPORT, MANIPULARE, INMAGAZINARE

PERICOL

4 TRANSPORT, MANIPULARE,
INMAGAZINARE

4.1 AMBALAREA S| DEZAMBALAREA

Masina poate fi expediata in diferite moduri in functie de exigentele
tipului de transport:

- Masina pe palet din lemn si protejata de invelisul din plastic
transparent.

- Masind ambalatd in lada din lemn de dimensiuni corespunzdtoare.

- Masina pe platforma de lemn este protejatd de o carcasa din
traverse de lemn.

La primirea masinii asigurati-vd ca ambalajul sd nu fi suferit daune
in timpul transportului sau sd nu fi fost manipulat fraudulos si sd nu
lipseasca piese din interiorul acestuia. Pozitionati masina ambalatd cat
mai aproape posibil de locul prevazut pentru instalare si dezambalati-o,
verificand ca livrarea sa corespunda specificatiilor comenzii.

A

Mijloacele de ridicare si transport trebuie alese in functie de
dimensiunile, de greutatea, de forma masinii si de componentele
sale. Capacitatea mijloacelor de ridicare trebuie sd fie superioard
(cu o marja de siguranta) greutdtii componentelor care trebuie
transportate.

N.B.. In cazul in care se observd daune sau componente lipss,
comunicati imediat acest lucru Serviciului de asistentd pentru clienti si
Transportatorului si prezentati fotografii.

Asigurati-vd ca nuraman in ambalaj piese ale masinii de mici dimensiuni.
Efectuati o verificare atentd a conditiilor generale.

Pentru eliminarea diferitelor materiale care compun ambalajul,
respectati normele in vigoare privind protectia mediului.

AVERTISMENT
In timpul operatiunilor de descdrcare si de manipulare este
A necesard prezenta unui operator pentru efectuarea eventualelor
semnaldri pe durata transportului.
AVERTISMENT

A

PRODUCATORUL nu isi asumd responsabilitatea pentru daunele
aduse ca urmare a operatiunile incorecte, de personalul
necalificat sau de utilizarea mijloacelor neadecvate.

PKG Group
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4.2 TRANSPORTUL SI MANIPULAREA MASINII

AMBALATE
AVERTISMENT

Pentru ridicarea si transportul masinii AMBALATE utilizati

Q EXCLUSIV un motostivuitor cu capacitate corespunzdtoare. ORICE
ALT SISTEM DUCE LA DECADEREA GARANTIEI DE ASIGURARE CA
URMARE A EVENTUALELOR DAUNE ADUSE MASINII.

INFORMATII
GREUTATEA AMBALAJULUI ESTE INDICATA IN GENERAL PE LADA.
PERICOL
IAI\lAINTE DE EFECTUAREA ORICARE! OPERATIUNI ASIGURA]'I-\(/T
SA NU EXISTE PERSOANE EXPUSE IN ZONELE PERICULOASE (iN
A ACEST CAZ ZONA DIN JURUL MASINII ESTE CONSIDERATA COMPLET
PERICULOASA).

Introduceti furcile stivuitorului in dreptul sdgetilor (Vedea Fig. 29 - pg.
46).

Dimensiuni ambalaj:
1535x790x2200 mm

Greutate ambalaj:
400 kg

* Masind STD

Fig. 29
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TRANSPORT, MANIPULARE, INMAGAZINARE

» Vedea Fig. 30 - pg. 48

AVERTISMENT

4.3 TRANSPORTUL S| MANEVRAREA MASINII
DEZAMBALATE
+ Scoateti masina din ambalaj ca in figurd.

* Introduceti cu atentie maximd si pand la adancimea maxima
posibil, furcile motostivuitorului in ghidajele aferente (A)
marcate cu pictograma (B).

+ Ridicati si transferati masina la locul instalarii.

A

Pentru ridicarea si transportarea masinii, utilizati EXCLUSIV un
motostivuitor cu capacitate corespunzatoare. Orice alt sistem
DUCE LA PIERDEREA GARANTIEI DE ASIGURARE pentru eventualele
daune aduse masinii.

PERICOL

A

PERSISTA, TOTUSI, RISCUL DE LOVIRE PROVOCAT DE MISCAREA
BRUSCA CAURMARE A DEZECHILIBRARII COMPONENTELOR MASINII
[N CAZ DE CEDARE SA U DE ALUNECARE A CURELELOR. RIDICAREA
TREBUIE EFECTUATA LA VITEZA REDUSA SI IN MOD CONTINUU
(FARA SMULGERI SAU IMPULSURI).

PERICOL

A

INAINTE DE EFECTUAREA ORICAREI OPERATIUNI ASIGURATI-VA
SA NU EXISTE PERSOANE EXPUSE IN ZONELE PERICULOASE (iN
ACEST CAZ ZONA DIN JURUL MASINII ESTE CONSIDERATA COMPLET
PERICULOASA).

PKG Group
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Pentru ridicarea masinii montate procedati in felul urmator:

Introduceti cu atentie maxima si pand la adancimea maxima
posibil, furcile motostivuitorului in ghidajele aferente (A)
marcate cu pictograma (B).

Ridicati si transportati masina.

Greutate netd: 350 kg

4.4 TNMAGAZINAREA MASINII AMBALATE SI
DEZAMBALATE

In caz de perioadd indelungatd de inactivitate a masinii, clientul va
trebui sd verifice mediul in care a fost pozitionatd si, in functie de tipul
de ambalaj (lada, container etc.), va trebui sd verifice conditiile de
pastrare.

In caz de neutilizare a utilajului si de stocare a acestuia din urma in mediu
conform specificatiilor tehnice, este necesara gresarea componentelor
de alunecare.

Bateriilor de tractiune trebuie s3 |i se acorde o atentie deosebits. in
primul rand, este nevoie sa le deconectati pe durata lor de neutilizare
de la conectorul de alimentare a bateriilor si sa asigurati cicluri de
incarcare o data la doua luni.

In caz de neclaritéti, contactati Serviciul de asistent3 al produc&torului.
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PERICOL

5 INSTALAREA

5.1 CONDITII DE MEDIU PERMISE
Conditii de mediu:

Masina este In mdsurd sa functioneze corect in conditii atmosferice
cu umiditate relativa de maximum 50% la o temperaturd de 40°C, si
de 90% la o temperaturd de maximum 20°C (f&rg condens). In cazul in
care conditiile de mediu nu sunt corespunzdtoare pentru functionarea
masinii, Fabricantul poate furniza, la cere, solutii pentru a face fata
problemei.

A

Masina standard nu este predispusa si studiatd pentru a functiona
in medii cu atmosferd exploziva sau cu risc de incendiu.

PKG Group

Planseul:

Masina trebuie sa functioneze intr-un local dotat cu un planseu avand
urmatoarele caracteristici:

- inclinare sub 2%;
- sanu contind scari sau borduri care sa poata cauza caderea masinii;
- solul sa fie uniform, fdrd gropi, deniveldri, obstacole sau accidentdri;

- planseul sd fie conductor, astfel incat sa permita descdrcarea
electricitatii statice acumulate.
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5.2 MONTAREA ANSAMBLELOR

Activitdtile pentru care trebuie sd se reduca eficacitatea sigurantelor
trebuie s& fie efectuate de TEHNICIANUL DE INTRETINERE MECANICA
sau de un TEHNICIAN SPECIALIZAT. Astfel de activitati trebuie sd fie
efectuate de o singura persoana.

A

IN TIMPUL TUTUROR OPERATIUNILOR DE INTRETINERE, REPARATIE
SAU REGLARE, ESTE OBLIGATORIU SA APASATI BUTONUL DE
URGENTA §I SA DECUPLATI CONECTORUL DE ALIMENTARE A
BATERIILOR.

» Vedea Fig. 31 - pg. 50

Fig. 31

50

Din motive de transport, unele ansamble sunt demontate; pentru a le
monta, procedati potrivit instructiunilor din continuare.

Ansamblul banda metalica anticoliziune:

Desfiletati suruburile (1), inserati ansamblul cu bandd metalica (2)
potrivit indicatiilor din schema si infiletati suruburile (1) prin gaurile (3).

Ansamblul roata-etalon:

Desfiletati suruburile (4), inserati ansamblul roatd-etalon (5) in locasul
lateral al masinii si infiletati suruburile (4), strangandu-le cu piulitele
specifice, conform imaginii.
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PERICOL

Repozitionarea coloanei de baza

A) Folositi suruburile din dotare pentru a fixa coloana de baza.

A

Ridicarea coloanei trebuie sd fie efectuatd cu ajutorul unui
dispozitiv de ridicare (1), agdtat de surubul cu ureche preinstalat
pe coloana.

» Vedea Fig. 32 - pg. 52

PKG Group

B) Ridicati coloana de baza (2);
C) apropiati coloana (2) de batiu (3);

D) introduceti coloana (2) in deschizdtura specifica a carterului (4),
potrivit ilustratiei;

E) asezati coloana (2) pe baza (3), strangeti cele patru suruburi (5) in
interiorul carcasei si cele doua piulite (6) in partea de jos;

F) decuplati coloana;

G) conectati stecherul (7) la priza (8).
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Fig. 32

Rev.3 06/11/2024

52



PUNEREA IN FUNCTIUNE

INFORMATII

6 PUNEREA IN FUNCTIUNE

6.1 COMENZILE MASINII

1) Panou de comanda

Permite gestionarea programelor si configuratia parametrilor
de infasurare In mod simplu si functional.

Pentru mai multe informatii, consultati manualul anexat al panoului
de operare.

Fig. 33

PKG Group

2) Buton de resetare
Furnizeazd alimentare la circuitele auxiliare, trebuie sd fie apasat
pentru pornire sau dupd apdsarea butonului de urgenta.

3) Buton de PORNIRE a ciclului programat

4) Buton de urgenta
Opreste masina si decupleazd tensiunea de alimentare generala
in situatii de urgenta sau de pericol iminent; pentru rearmare
dupa apdsare, rotiti calota butonului in sens orar.

5) Butoane de manevr3, sec. ,6.2.3 DEPLASAREA MANUALA" pg.
57.

Panou cu butoane
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6.2 FUNCTIONARE

6.2.1 TNCARCAREA BOBINEI CU FOLIE

» Vedea Fig. 34 - pg. 54 Procedura de mai jos este de tip general.

Operatia detaliata si specifica pentru un anumit cdrucior, este descrisa
Tn manualul caruciorului portbobind.

A) Coborati caruciorul (1) pentru a facilita introducerea bobinei;

B) apdsati butonul de urgenta (2) pentru a putea utiliza masina in
siguranta;

C) deschideti usa caruciorului (in functie de modelul caruciorului);
D) introduceti bobina (3) in arborele portbobina (4);
E) derulati folia si ldsati-o sa treacd printre role;

F) inchideti usa cdruciorului.

AVERTISMENT

in timpul introducerii bobinei in arborele suportului acesteia:
c * nu ldsati sd cadd bobina de greutate;

* mentineti bobina pdna cdnd aceasta este complet introdusa
in stiftul de centrare inferior.

N

Fig. 34
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AVERTISMENT

6.2.2 PORNIREA MASINII

A

INAINTE DE A PORNI CICLUL DE LUCRU, ASIGURATI-VA CA ZONA §I
SOLUL DIN JURUL PRODUSULUI DE AMBALAT NU CONTIN NICIUN
OBSTACOL §I CA PE MASINA NU A FOST ABANDONAT NICIUN
OBIECT.

INFORMATII

Incdrcati bateriile inainte de a porni masina pentru prima datd.

PERICOL

A

QUPA _PORNIREA CICLULUI, OPERATORUL TREBUIE SA SE
INDEPARTEZE IMEDIAT DE ZONA DE LUCRU A MASINII.

PKG Group
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» Vedea Fig. 35 - pg. 56

Fig. 35

56
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Pregatiti masina pentru ciclul de lucru, rearmati butonul de
urgenta (dacd este apdasat) si apasati butonul de resetare, RESET;

dupa ce ati pozitionat paletul cu produsul de ambalat in zona de
lucru, apropiati masina cu ajutorul carmei cu comandd manuald
(1), actionand asupra butoanelor de control al vitezei (2);

pozitionati roata-etalon (3) sprijinita pe o latura a paletului;

preluati manual folia la iesirea de pe cdrucior (4) si prindeti-o de
un colt al paletului;

configurati ciclul de functionare de la panoul de comandg;
apdsati butonul de pornire, START;
dupa finalizarea infdsurarii, tdiati manual folia si fixati-o pe palet;

acum paletul este pregdtit pentru a fi preluat.
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6.2.3 DEPLASAREA MANUALA

PERICOL

CONDUCEREA MANUALA A MASINII POATE FI EFECTUATA DOAR
A CU UN CARUCIOR COMPLET COBORAT 31 PE UN PLANSEU CU O
INCLINARE MAI MICA DE 10°.

» Vedea Fig. 36 - pg. 57 Masina poate fi manevrata in mod autonom pe distante scurte induntrul
sectiilor de lucru; conducerea masinii se efectueaza de un operator cu
ajutorul carmei de directie (1) si a butoanelor de manevra (2).

Fig. 36

6.3 OPRIREA UTILAJULUI

6.3.1 OPRIREA CICLULUI

Oprirea ciclului masinii este comandata actionand asupra butonului
STOP de pe panoul de control.
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» Vedea Fig. 37 - pg. 58

» Vedea Fig. 37 - pg. 58

PERICOL
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6.3.2 OPRIREA MASINII LA SFARSITUL LUCRULUI

La sfarsitul lucrului, chiar si pe durate scurte de nefunctionare, este
obligatoriu sa aduceti masina in conditii de sigurantd.

A) coborati la sol caruciorul (2);

B) opriti masina apasand pe butonul de urgenta (1).

6.3.3 OPRIREA DE URGENTA
Masina este dotata cu un buton-ciuperca de urgentd (1).

La apdsarea butonului-ciupercd, masina se opreste imediat. Pentru
a reporni masina, este nevoie sa rotiti butonul-ciuperca pana cand il
rearmati si apoi sd apasati butonul RESETARE pentru a reactiva panoul
de control.

A

Motorul este dotat cu un sistem care garanteazd oprirea imediata;
totusi, pe plansee deosebit de netede sau alunecoase, masina se
poate opri cu intdrziere.

Fig. 37

58

Panou tactil
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6.4 REGLAJE

6.4.1 REGLAREA CARMEI

PERICOL
IN TIMPUL TUTUROR OPERATIUNILOR Dl:: iNTR'E]'INERE, REPARATIE
ﬁ SAU RECiLARE, 'ESTE OBLIGATORIU SA APASATI BUTONUL DE
URGENTA SI SA DECUPLATI CONECTORUL DE ALIMENTARE A
BATERIILOR.
» Vedea Fig. 38 - pg. 59 Bratul pe care este montata roata care urmeaza profilul produsului

trebuie sa fie reglat in doud locuri.

A) reglarea inaltimii rotii
Desfiletati surubul (1), ridicati sau coborati stiftul de suport al rotii
(2) conform desenului, pozitionati roata astfel Tncat sa parcurga
un perimetru al paletului care sa nu contina denivelari si/sau
protuberante; infiletati surubul (1).

B) reglati puterea de viraj
Virajul sau inchiderea carmei este comandatd de un arc (3) agatat
la 0 consola (4) fixatd pe carma de directie.
Consola (4) poate fi fixata in diferite pozitii (5) pentru a regla
tensiunea arcului.
Pentru a schimba pozitia de fixare, desprindeti consola (4)
tragand de clapeta (6) si apoi prindeti-o la loc in pozitia dorita.

Fig. 38

PKG Group 59



PERICOL

Manual de utilizare si intretinere | ROBOT - STALP

Arcul mai tensionat presupune:
- O putere de viraj mai mare.

- O rigiditate mai mare a carmei de directie in timpul manevrelor
manuale.

- Riscul de deplasare a paletilor usori pe plansee alunecoase.
Arcul mai putin tensionat presupune:
- O putere de viraj mai mica.

- O rigiditate mai redusd a carmei de directie In timpul manevrelor
manuale.

- Riscul ca masina sa nu urmeze corect profilul paletului in timpul
Infasuradrii la Tnalta viteza.

6.4.2 VERIFICAREA EFICIENTEI SIGURANTELOR

Acest paragraf descrie care sunt actiunile care trebuie intreprinse de
cdtre operator, pentru a putea testa sigurantele, inainte de a incepe
productia.

A

ACEASTA PROC!:'DUR/T TREBUIE EFECTUATA NUMAI DE CATRE UN
TEHNICIAN DE INTRETINERE MECANIC CU CALIFICAREA 2.

60
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Fig. 39

PKG Group

6.4.3 VERIFICAREA STARII DE FUNCTIONARE A
BUTOANELOR DE URGEN]’A
Cumasinain miscare apasati butonul de urgentd (A). Verificati ca masina

sd se opreascd imediat. Eliberati butonul de urgentd apdsat anterior si
apasati butonul ACTIVARE MASINA. Apasati PORNIRE, masina porneste.

Panou tactil
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7 INTRETINERE

7.1 AVERTIZARI GENERALE

A

Personalul care efectueazd interventii de intretinere trebuie sa
apliceindicatiile din prezentul document sirespectdnd normele de
preventie a accidentelor prevazute de directivele internationale
si de legislatia tarii de destinatia a masinii.

In plus, trebuie sd foloseascd EIP adecvate pentru toate
operatiunile de intretinere.

AVERTISMENT

A

Operatiunile de intretinere care necesita interventia la organele
mecanice si/sau componentele electrice trebuie efectuate de
tehnicieni calificati.

Operatorul poate efectua doar operatiuni de curdtare si controale
vizuale la instrumentele masinii.

INFORMATII

Toate informatiile privind intretinerea vizeazd exclusiv intretinerea
ordinard cu interventii destinate functiondrii cotidiene corecte o
masinii. Interventiile de intretinere extraordinard trebuie efectuate
de tehnicienii specializati ai producdtorului.

62

- Operatiunile de intretinere trebuie efectuate cu iluminat suficient;
in cazul intretinerii localizate in zone iluminate insuficient trebuie sa
folositi instrumente de iluminat mobile evitand conurile de umbra
care impiedica sau reduc vizibilitatea punctului in care in care se va
opera sau a zonelor Tnconjuratoare.

- Se recomanda sa utilizati pentru reparatii doar materiale originale
pentru a garanta siguranta masinii. Echipamentele avute la dispozitie
trebuie sa fie adecvate utilizdrii, evitati utilizarea inadecvatd a
uneltelor sau echipamentelor.
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INTRETINERE
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7.1.1 IZOLAREA MASINII

Inainte de a efectua orice tip de intretinere sau reparatie, este nevoie
sd izolati masina de sursele de alimentare.

Asigurati-va caincarcatorul nu este conectat la retea si decuplati
conectorul bateriilor.

7.1.2 MASURI SPECIALE DE PRECAUTIE

Nu efectuatilucrarile de Intretinere sau Reparatie, aplicati urmatoarele
recomandari:

- Tnainte de a incepe lucrarile, aplicati o etichetd "INSTALATIE N
INTRETINERE” Intr-o pozitie bine vizibils;

- Nu utilizati solventi si materiale inflamabile;
- Aveti grija sa nu dispersati in mediu lichide de rdcire;

- Pentru a accesa componentele mai inalte ale Masinii, utilizati
mijloace adecvate pentru operatiunile care trebuie desfasurate;

- Nu urcati pe organele Masinii sau pe cartere, intrucat acestea nu au
fost proiectate pentru a sustine persoanele;

- La sfarsitul lucrdrilor, restabiliti si fixati corect toate protectiile i
elementele de protectie indepartate sau deschise.

7.1.3 CURATARE

Efectuati periodic curatarea dispozitivelor de protectie, in special a
materialelor transparente ale carenajelor, cu un material textil umed.
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7.2 INTRETINERE PROGRAMATA

Acest paragraf descrie interventiile care trebuie efectuate periodic
pentru a garanta functionarea corectd a masinii.

AVERTISMENT

RESPECTAREA CU STRICTETE A INTERVENTIILOR DE INTRETINERE
A PREZENTATE IN CONTINUARE ESTE INDISPENSABILA PENTRU CA
FUNCTIONAREA MASINII SA FIE MAI EFICIENTA S MAI INDELUNGATA.

INFORMATII

IN CAZUL IN CARE INTRETINEREA MASINII ESTE EFECTUATA INTR-UN
MOD NECONFORM CU INSTRUCTIUNILE FURNIZATE, PRODUCATORUL
SE VA CONSIDERA EXONERAT DE ORICE RASPUNDERE PRIVIND
FUNCTIONAREA DEFECTUOASA A MASINII.

AVERTISMENT

DUPA ORICE INTERVENTIE IN COMPARTIMENTUL CENTRAL AL

Q MASINII, ASIGURATI-VA CA INAUNTRUL ACESTUIA NU AU RAMAS
LUCRURI SAU SCULE §I REPOZITIONATI CAPACELE DE PROTECTIE A
POLILOR BATERIILOR.
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7.2.1 TINTRETINEREA CU PROTECTII ACTIVE

PERICOL
A INAINTE DEAINCEPE LUCRUL, VERIFICATI EFICIENTA PROTECTIILOR.
ATUNCI CAND ESTE POSIBIL:
Verificati starea de functionare a benzii metalice anticoliziune (1).

A) Porniti utilajul.

B) Rearmati butonul de urgentd, rotindu-|.

C) Apasati butonul de resetare pentru a restabili posibilele semnale
de alarma.

D) Ramaneti in pozitia de control, nu va deplasati In pozitia de
condus.

E) Apdsati cu un picior banda metalicd anticoliziune pana cand auziti
un ,clic” specific interventiei limitatorului de cursd si apdsati scurt
butonul de deplasare inapoi, pozitionat pe carma de directie.

F) Repetati procedura apdsand butonul de deplasare inainte.

G) In ambele cazuri, masina nu trebuie s& se miste; panoul de
comanda trebuie sd semnaleze alarma declansata.

<
5
\\H
e
1
Fig. 40
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» Vedea Fig. 41 - pg. 66

Fig. 41
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7.2.2 INTRETINERE SAPTAMANALA

Curdtare. Eliminati atent toate urmele de murddrie de pe toate
suprafetele de lucru si transport ale masinii fiindca acestea ar putea
provoca frecdri, cauzand probleme la glisarea acestor suprafete; in
acest sens, folositi doar o carpa de bumbac umezitd cu apa caldutd
sau cu alcool izopropilic.

Verificati, cu masina opritd, jocul caruciorului port-bobind. Dacd este
posibil sd se ridice cdruciorul (1) cu cativa centimetri, trebuie sa
tensionati lantul (2) potrivit descrierii de mai jos:

- destrangeti piulita (3), insurubati surubul (4) pand cand oscilatia
laturii lente, mdsurate la jumatatea inaltimii coloanei (5), este limitatd
la maximum 2 cm;

- Infiletati piulita (3);

- lubrifiati lantul (2) cu unsoare.
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» Vedea Fig. 42 - pg. 67

Fig. 42

PERICOL

7.2.3  INTRETINERE BIANUALA

Asigurati-vd ca, in conditie de repaus, carma se pozitioneaza complet
la capatul de cursa (0).

La nevoie, inlocuiti contra-arcul.

Verificati starea de uzurd a rotilor din fata si din spate, precum si a rolei
cauciucate a cdruciorului port-bobing, iar daca observati elemente
uzate, inlocuiti-le cu piese de schimb originale pe care le veti solicita
Serviciului clienti.

=)

]
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7.2.4 TNCARCAREA BATERIILOR

A

PE MASINA SE MONTEAZA BATERII SIGILATE CU RECOMBINARE
DE GAZE, REGLATE CU SUPAPA DE SIGURANTA, CONSTRUITE CU
TEHNOLOGIE AGM CARE GARANTEAZA O SIGURANTA RIDICATA A
UTILIZARII. SE INTERZICE INLOCUIREA BATERIILOR CU ALTELE DE
TIP SAU MODEL DIFERIT DE CEL INSTALAT.

AVERTISMENT

A

PENTRU A PRELUNGI DURATA DE VIATA A BATERIILOR, CICLUL DE
INCARCARE TREBUIE SA FIE INTOTDEAUNA DUS LA BUN SFARSIT.

PKG Group
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A

PENTRU A PRELUNGI DURATA DE VIATA A BATERIILOR, NU
LASATI SA TREACA MAI MULT DE DOUA LUNI FARA UN CICLU DE
INCARCARE; BATERIILE TREBUIE SA FIE INCARCATE §I IN PERIOADA
DE NEUTILIZARE A MASINII.

» Vedea Fig. 43 - pg. 70

PERICOL

Masina dispune de doud baterii de 12 V, conectate in serie si instalate
in compartimentul central, la care se poate accesa ridicand clapeta (1)
a panoului de comanda.

Intre cei doi acumulatori se afl§ conectorul de alimentare a bateriilor
(2), care trebuie sa fie decuplat in caz de intretinere sau de interventii
efectuate n interiorul masinii; incarcatorul (3) este pozitionat pe placa
inferioara.

Durata bateriei depinde de modul in care este ingrijita. Este important
ca bateria sa fie pdstratda mereu incdrcatd; atunci cand masina este
neutilizatd, bateriile trebuie sa fie inspectate si incdrcate cel putin o
data la doud luni.

A

UTILIZATI DOAR INCARCATORUL INTEGRAT IN MASINA, FIINDCA
ACESTA A FOST PROIECTAT [N MOD SPECIFIC PENTRU BATERIILE
INSTALATE. UTILIZAREA UNUI INCARCATOR DIFERIT POATE CAUZA
DEFECTIUNI LA BATERIE §I RISC DE DISPERSIE A SUBSTANTELOR
TOXICE DIN ACESTEA.

PERICOL

A

PENTRU MAI MULTE INFORMATII DESPRE UTILIZAREA §I
INTRETINEREA BATERIILOR §I A INCARCATORULUI, CITITI CU
ATENTIE INSTRUCTIUNILE ANEXATE LA DOCUMENTATIA MASINII.
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» Vedea Fig. 43 - pg. 70

AVERTISMENT

Incarcati bateriile cand se aprinde indicatorul specific de pe panoul de
control, procedand in modul urmator.

A) Aduceti masina in dreptul unei prize de curent si opriti masina.
B) Deschideti trapa (1), scoateti cablul de incdrcare (4) si intindeti-I.

C) Conectati stecherul (5) la priza retelei electrice avand grija sa nu
fie prea intins cablul; dacd este nevoie, apropiati masina de priza
electrica.

D) Dupd conectarea stecherului, va Tncepe procesul automat de
incarcare; in caz de intrerupere a tensiunii de alimentare sau de
deconectare a bateriilor (conector de alimentare a bateriilor),
incarcdtorul este Intrerupt, iar In momentul restabilirii, procesul
incepe de la inceput. Cand incarcatorul bateriei este conectat la
reteaua electrica, masina nu poate fi pusa in functiune.

A

INDICATORUL DE fNCA@CARE (7) SE AFLA IN FUNCTIUNE NUMAI
IN TIMPUL FAZEl DE INCARCARE SI SEMNALEAZA STAREA DE
INCARCARE A BATERIEI:

- 0-80% = rosu
- 80-99% = galben
- 100% = verde

PKG Group

Pentru rapoarte suplimentare si pentru mai multe informatii,
consultati manualul dedicat (6) al Incarcatorului de baterii (3) atasat la
documentatie.
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Fig. 43
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SCOATEREA DIN FUNCTIUNE

PERICOL

8 SCOATEREA DIN FUNCTIUNE

8.1 DEZMEMBRAREA, CASAREASIELIMINAREA

A

DACA MASINA SAU COMPONENTELE SALE NU MAI POT FI UTILIZATE
SAU REPARATE, FIIND DEFECTE, UZATE SAU LA SFARSITUL VIETII
PREVAZUTE, PROCEDATI CU DEMOLAREA ACESTORA.

- Demolareamasiniitrebuie efectuatd utilizand echipamente adecvate,
alese in functie de tipul materialului asupra cdruia se intervine.

- Toate componentele trebuie dezmembrate si casate dupa ce au fost
reduse Tn bucati mici, in asa fel incat sd nu poata fi reutilizate.

- La casarea masinii, componentele acesteia trebuie eliminate Tn mod
diferentiat, tinand cont de tipul acestora (metale, uleiuri silubrifiant,
masd plasticd, cauciuc etc.) apeland la institutii specializate, care
activeazd n acest scop siin orice caz, in conformitate cu prevederile
legilor in vigoare privind eliminarea deseurilor industriale solide.

PERICOL
NU INCERCATI SA REUTILIZATI PIESE SAU COMPONENTE ALE
A MASINII CARE PAR INTACTE DUPA CE AU FOST DECLARATE
IMPROPRII PENTRU UTILIZARE.
PERICOL

A

BATERIILE UZATE SUNT DESEURI PERICULOASE PENTRU MEDIU.
ACESTEA TREBUIE SA FIE ELIMINATE IN MOD CORESPUNZATOR LA
UN CENTRU DE RECICLARE/ELIMINARE ADECVAT. SE RECOMANDA
SA PREDATI BATERIILE DIRECT LA DISTRIBUITOR IN MOMENTUL
LIVRARII BATERIILOR DE SCHIMB.

PKG Group
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8.2 ELIMINAREA COMPONENTELOR
ELECTRONICE (DIRECTIVA RAEE)

Directiva 2012/19/UE (RAEE) a Comunitdtii Europene obligd producdtorii
si utilizatorii de echipamente electrice si electronice sd respecte o serie
de conditii privind colectarea, tratarea, recuperarea si eliminarea
acestor deseuri.

Vd recomanddm sd respectati cu strictete aceste prevederi, in vederea
eliminarii acestor deseuri. Va reamintim faptul ca eliminarea abuzivd a
acestor deseuri se pedepseste cu amenzile prevdzute de legislatia in
vigoare.
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