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1. Specifikace

Hmotnost (kg)

Max. nosnost (kg)

Trida ochrany
Typ baterii VRLA
Nabijecka

Doba nabijeni

Hladina akustického tlaku

Pevnost v opétovném
namahani

Nizka Stredni Vysoka
Impact 80 30 33
Impact 130/Impact 90 36 39 42
Impact 200 38 41 44
Impact 80 80
Impact 90 90
Impact 130 130
Impact 200 200
IP41
24V, 9,0 Ah nebo 24V, 18 Ah
(bezldrzbova)
230V -2Anebo230V-3A
4-5 hodin (80 %) 8 hodin (100 %)
< 70 Db(A)
< 2,5 m/s?

Dalsi technické specifikace a rozméry najdete v prilozenych rozmérovych vykresech.

2. Obecna bezpecnostni opatieni béhem pouzivani

Primyslovy manipulator Ize obsluhovat bez licence &i jiného $koleni obsluhy vysokozdvizného voziku.

PFi pouzivani primyslového manipuldtoru je nutné dodrzovat nasledujici pravidla:

o Za zadnych okolnosti nesmi manipulator zvedat vice nez:

Impact 80: 80 kg ve vzdalenosti 400 mm od sloupu
Impact 90: 90 kg ve vzdalenosti 400 mm od sloupu
Impact 130: 130 kg ve vzdalenosti 400 mm od sloupu
Impact 200: 200 kg ve vzdalenosti 400 mm od sloupu

o Manipulator se nesmi pouzivat ke zvedani osob.

o Béhem provozu manipulatoru s nim smi byt v kontaktu jen jedna osoba.

o Béhem provozu manipulatoru nesmi byt Zadné ¢asti téla v blizkosti sani na sloupu nebo jiného
zdvihaciho vybaveni.

o Pod bfemenem nesmi byt zadna osoba nebo cast téla.

o  Pri zdvihani nebo transportovani bremen musi manipulator stat na pevném a rovném povrchu.

o PFi pfemistovani bifemena je nutné spustit bfemeno do dolni polohy a zajistit, aby nemohlo
sklouznout.

o  PFi opousténi manipulatoru zkontrolujte, Ze jsou sané spusténé tpIné dold a na manipulatoru neni
nalozeno zddné bfemeno nebo naklad.

o  PloSinu Ize ¢istit pouze mirné navihéenym hadfikem; jinak by se u nékterych modelt mohla dostat
voda do kolébkového vypinace.

o Podle Danish Working Environment Service je nutné manipulator - stejné jako jina
elektromechanicka manipulacni zafizeni - kontrolovat alespor jednou ro¢né vyrobcem nebo
kvalifikovanym technikem.

o Rozvodovy femen je nutné vyménit kazdych 8 let.

2.1.Bezpecnostni systémy

Manipulator je vybaven nasledujicimi bezpecnostnimi systémy:
o Jednosmérna kulickova loziska na hnaci hfideli zabranujici riziku rozdrceni pfi spousténi.

o Senzor pretiZzeni, ktery odpoji funkci zdvihani, kdyz je bifemeno tézsi nez je nosnost manipulatoru,
nebo kdyz je bremeno nerovnomérné umisténo (nezabrani pretizeni ve chvili, kdyz manipulator
nezveda bremeno).

o Nabijecka je chrédnéna pojistkou.

3. Pouziti

Prlimyslovy manipulator se smi pouzivat jen ke zvedani a manipulaci se zbozim.
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4. Obsluha manipulatoru

Nékteré modely se ovladaji pomoci kolébkového vypinace umisténého na ovladacim panelu manipulatoru na
sloupu:

ﬂ Stisknutim tlacitka manipulator zveda bfemeno.
Stisknutim tlacitka manipulator spousti bremeno.

Pokud je manipulator dodan se zdvihacim vybavenim, je nutné se Fidit specialnimi pokyny k obsluze. Ty jsou
popsany v Kapitole 8, Zdvihaci vybaveni.

Nékteré modely s elektrickymi nastroji se ovladaji pomoci dalkového ovladani s
kroucenym kabelem. Dalkové ovladani mdZe obsahovat rizny pocet tladitek podle
toho, s jakym vybavenim je manipulator dodan.

Tlacitka 1 a 2 se pouzivaji k ovladani funkci zvedani a spousténi manipulatoru.
Tladitka 3 aZ 8 se pouzivaji k ovladani elektrickych nastrojd, naptiklad pro
uchopeni, obraceni a naklanéni.

Dalkové ovladani standardniho manipulatoru obsahuje 2 tlacitka se Sipkami
(tlacitka 1 a 2) s nasledujicimi funkcemi:

(=] [][=][~]

Stisknutim tlac¢itka manipulator zveda bfemeno.
Stisknutim tlacitka manipulator spousti bremeno.

Jestlize ma manipulator 2 rychlosti (normalni a snizenou), dalkové ovladani ma 4
tlacitka (tlacitka 1 az 4): Tlacitka 1 a 2 aktivuji funkce zvedani a spousténi
normalni rychlosti. Tlacitka 3 a 4 aktivuji funkce zvedani a spousténi snizenou rychlosti.

Symboly na dalkovém ovladani

Pokud je manipulator vybaven standardnim vybavenim, na dalkovém ovladani jsou pouzity symboly z
nasledujici tabulky:

Cislo tlacitka / Funkce Symbol Komentar

1 Zvedani

2 Spousténi

volitelné pomoci jednoduchého
nastroje
volitelné pomoci jednoduchého
nastroje

(3) Zvedani snizenou rychlosti

(4) Spousténi snizenou rychlosti

3 Otaceni doprava (ve sméru chodu
hodinovych rucicek)
4 Otaceni doleva (proti sméru chodu
hodinovych rucicek)

3 Naklanéni dopfedu / doll

4 Naklanéni dozadu / nahoru

Je nutné stisknout 2 tlacitka
soucasné.
Je nutné stisknout 2 tlacitka
soucasné.
Je nutné stisknout 2 tlacitka
soucasné.
Je nutné stisknout 2 tlacitka
soucasné.

5+6 Uchopeni

7+8 Otevreni

5+6 Roztazeni manipulatoru

7+8 Zavreni manipulatoru

T8 2N “NDOa|s E>
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5. Baterie a nabijecka
Ukazatel stavu baterie
Manipulator je vybaven ukazatelem stavu baterie, ktery ukazuje stav baterie pfi aktivaci tlacitka zvedani.
1% Cerveny indikator: Baterie je potiteba neprodlené nabit.
Zeleny indikator: Baterie jsou nabité.

Manipuldtor se nabiji vestavénou 230V nabijeckou. Nabije¢ku pfipojujte denné, protoze Uplné vybiti mze
poskodit baterie nebo zkratit jejich Zivotnost.

Ukazatel stavu nabijecky

Manipulatory s 2A nabijeckou (hleditko v dolni ¢asti ovladaci skrinky).

T Cerveny indikétor: Nabijetka je pFipojena k napéjeni a nabiji.
Zeleny indikator: Baterie jsou nabité. Ukazatel zméni barvu na zelenou po 1 az 5 hodinach, coz
odpovida 80% nabiti. UpIné nabiti trva priblizné 8 hodin. NabijeCka nabiji baterie automaticky a po
jejich Uplném nabiti se prepne do rezimu Udrzby.

Manipulatory s 3A nabijeCkou (ukazatel v horni ¢asti ovladaci skririky).
Zluta LED kontrolka oznacuje, Ze je nabijecka pfipojena k napajeni.

¥ Zeleny indikator nabijeni: Baterie jsou nabité. Ukazatel zméni barvu na zelenou po 1 az 5 hodinach,
co? odpovidé 80% nabiti. UpIné nabiti trva piiblizné 8 hodin. Nabije¢ka nabiji baterie automaticky a po
jejich Uplném nabiti se prepne do rezimu udrzby.

6. Konstrukce

Sloup je vyroben z hlinikového profilu (AIMg3).
Sang, fiditka a zakladni ram jsou vyrobeny z praskoveé lakované nebo galvanicky pozinkované oceli.

7. Residualni rizika

Existuji residudlini rizika z d@ivodu mimorddného opotiebeni, vady materialu nebo vyrobku a nahlych zévad
manipulatoru; napf. vadné loZisko koleCka nasledkem silné srazky.
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Reseni zavad

Typ zavady

Zkontrolujte nasledujici
polozky

Reseni

Rozvodovy Femen
poskakujici po kole femenu
(femen vydava praskavé
zvuky)

Neni femen provéseny?

Napnéte Femen pomoci dvou $roubl na
hornim konci sloupu.

Neni femen opotfebovany?

Vymeérite Femen.

Remen je zedikmeny
(femen piska).

Neni femen zeSikmeny na draze
na hornim ozubeném kole?

Sefidte Sroub na hornim konci sloupu na
strané, ke které je femen vychyleny.

Neni Femen opotfebovany?

Vymeénte femen.

Sané se pohybuji trhané.

Nejsou na sloupu, po kterém se
sané pohybuji, necistoty?

Odstrante nedistoty a otrete lihem.

Nejsou na kolech sani necistoty?

Odstrante necistoty nebo vymeérnte kola.

Manipulator nereaguje.

Zkontrolujte, zda je aktivovan
vypinac.

Uvolnéte vypinac.

Zkontrolujte, zda neni zvedané

bfemeno tézsi nez je nosnost
manipulatoru.

Sundejte bremeno.

Zkontrolujte hlavni pojistku.

Vymeénte hlavni pojistku.

Zkontrolujte, zda se nabiji
baterie.

PFipojte nabijecku.

Manipulator pracuje velmi
pomalu.

Zkontrolujte napéti baterii.

PFipojte nabijecku.

Zkontrolujte frekvenci nabijeni.
Zméni po pripojeni nabijecky
kontrolka nabijeni rychle barvu
na zelenou?

Pokud kontrolka nabijecky zméni rychle
barvu na zelenou, znamena to, Ze baterie
jsou opotrebované a je nutné je vyménit.

Strana 7




9. Zdvihaci vybaveni

Zdvihaci sané jsou vybavené otvory pro montaZ prislusenstvi nize popsanym zplsobem.

9.1.Vidlice a ploSiny

Pouziti

Vidlice (G) mohou byt v provedeni z lakované oceli nebo nerezové oceli. Plosiny

mohou byt v provedeni z PEHD (KP) nebo nerezové oceli (EP). l

Vidlice a plosiny Ize pouZivat k manipulaci s riiznymi polozkami, jako jsou KP

krabice nebo pytle.

Bezpecnost pFi pouziti vidlic nebo plosin L .
PoloZky, se kterymi se manipuluje pomoci plosiny, nesmi byt vyrazné vétsi nez plosina, protoZe by hrozilo
riziko padu nakladu z vysky. Podobné musi bedny nebo palety, se kterymi se manipuluje pomoci vidlic,
odpovidat velikosti vidlic.

9.2.Vyloznik a rameno
Pouziti
Vyloznik se pouziva k manipulaci s civkami nebo kulatymi predméty.
Préimyslovy manipulator Ize vybavit rlznymi typy vyloznikQ:
o Jednoduché vylozniky (D) se pouzivaji ke zvedani civek pomoci otvoru uprostred.
o Dvojité vylozniky (DD) se pouZivaji ke zvedani civek zespodu, bez ,zablokovaného" otvoru
uprostied.
o Vyloznik se da vybavit kulickovymi lozisky (DR), které usnadnuji
vyjimani a vkladani dokonce i velmi tézkych civek.
o Rameno (KA) je vyloznik s nastavitelnym hakem.

Bezpecnost pFi pouzivani vylozniku nebo ramena
Zvedani nesmi byt zahajeno predtim, nez je civka zcela
ulozena na vylozniku.

Délka vylozniku musi Cinit nejméné 2/3 délky civky.
Vylozniky s kullckovym| lozisky (DR) jsou vybaveny bezpecnostnl zapadkou,
kterd zajistuje, Ze naklad béhem manipulace nebo pfepravy nechténé nesklouzne z vonzmku

PFi pohybu manipuldtoru je nutné spustit rameno co nejniZze a pohybovat s nim opatrné, aby dochazelo k co
nejmendim vykyvlm néakladu. Hak musi byt co nejblize ke sloupu a zajistény, aby béhem pohybu po
ramenu neklouzal.

9.3. V-drzak a WAVE

Pouziti
V-drzak se pouZiva pro manipulaci s civkami, které jsou nasledné preneseny na
hridel nebo vyloznik na balicim stroji nebo podobnych strojich.

Provoz
V-drzak (EPV) se vklada do stfedniho otvoru standardni plosiny manipulatoru.
V-drzak Ize otocit, aby se zajistilo spravné naloZeni a vylozeni civky.

Bezpecnost pfi pouziti V-drzaku

Je dllezité, aby byl naklad umistén uprostied V-drzaku v podélném sméru, protoze bé&hem néasledného
otoceni by mohlo dojit k naruseni vyvazeni bremena.

Civky uréené pro manipulaci pomoci V-drzdku nesmi mit priimér v&tsi nez 500 mm, protoZe by hrozilo riziko
padu civky z vysky.

9.4.Vyloznik s V-drzakem
Pouziti
Vyloznik s V-drzakem (DVB) se pouziva pro manipulaci s civkami, které se
soucasné zvedaji za stfedni otvor i zespodu.

Provoz
Vyloznik je vpredu vybaveny koleckem, které usnadnuje nakladani civek. PFi pouziti V-drzaku se drzak
umisti do otvoru ve vylozniku. V-drzak Ize otocit, aby se zajistilo spravné naloZeni a vyloZeni civky.

Bezpecnost pFi pouziti V-drzaku

Je dllezité, aby byla civka umisténa uprostfed V-drzaku v podéiném sméru, aby se zabranilo
nerovnomérnému nalozeni nebo padu civky z drzaku.

Civky uréené pro manipulaci pomoci V-drzaku nesmi mit primér vé&tsi nez 500 mm, protoZe by hrozilo riziko
padu civky z vysky.
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9.5.Upinadlo QC - EG

Pouziti
Upinadlo se pouZiva k manipulaci s bfemeny, se kterymi se obtizn& manipuluje kvili jejich tvaru. Obvykle se
jedna o nadrze, nadoby nebo bubny.

Upinadlo se pouziva v kombinaci s oto¢nym nebo naklapécim zafizenim.
QC6 = Rychloupinadlo s oto¢nou jednotkou

EG6 = linearni upinadlo s oto¢nou jednotkou

EG8 = linearni upinadlo s naklapéci jednotkou

Clamping unit with grippers A
4 long rollers

Rézné
Celisti Gripper B .
Ize Long roller double &)

|
namontovat na upinaci ramena

EG8-C

Clamping unit with grippers C Clamping unit with gripper D
4 articulated plates with rubber 2 fixed plates with rubber
Provoz

Upinadlo mize byt ruéni nebo elektrické.

Tlacitka 5, 6, 7 a 8 se pouzivaji k ovladani funkce elektrického upinani.

Tlacitka 5 a 6 aktivuji funkci zavieni; tlacitka 7 a 8 aktivuji funkci otevreni.

V kombinaci s oto¢nym nebo naklapécim zafizenim pouZivejte pro funkci otaceni/naklanéni
tlacitka 3 a 4.

Bezpecnost pfFi pouzivani upinadla

Vzhledem k riziku padu bfemena z vyéky z divodu nesprévné prace s dalkovym ovladanim se
funkce otevirani a zavirani ovladaji dvéma tlacitky; tj. musi byt stisknuta obé tlacitka, aby byl
proveden pozadovany pohyb.

Upozornéni: Pfi nedodrzeni bezpecnostnich pokynti pro pouzivani primyslového manipulatoru
(viz ¢ast 1) hrozi riziko sevreni.

Nastaveni manipulatord na civky

Rozsifené parametry smi nastavovat pouze kvalifikovani technici,
protoZe nespravné postupy mohou vést k nedostatecné upinaci sile nebo
k nevratnému poskozeni motoru.

3 pe—rey
ER— T

V ovladaci skfifice je mozné nastavit nasledujici parametry:

o @R
Vykon: Parametr P3 se pouziva k nastaveni vykonu motoru expandéru, Eg P1 i
napfiklad kdyz existuje riziko, ze by pfi zvedani bremene pomoci : s
manipulatoru na civky hrozilo poskozeni nakladu. Podobné Ize zvysenim * ]
vykonu vyfesit potize souvisejici s uchopenim bfemen s hladkymi povrchy kolem stfedu. Jestlize se
soucasné nastavuje rychlost expandéru, je dllezité ji nastavit pFed nastavenim vykonu.

Rychlost expandéru: Parametr P4 slouzi k nastaveni rychlosti motoru a tudiz rychlosti, s jakou funguje
otevirani a zavirani expandéru.
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9.6. Otocné zarFizeni
Pouziti 5
Otoc¢né zafizeni se pouZiva k otaceni biremena. Casto se pouziva v kombinaci s upinadlem QC nebo EG.

I I PART NUMBER | DESCRIFTION av.
[ ] 30000762 _Bagk plafe Rafafipnal device 1
b =2 30000781 Front plofe Rofofional device T
° L 3 8117000, 0l branze beormg 30,/30x20-L6xk 1
4 140000872 Friction plate 2
3 40000873 Fricfion plafe renforcement 2
il [ 30000763 Lorge cog
7 40000897 Fini-mofor 1
1) 8 4000087 % Motor shaff
9 40000882 Small cog
10 30000794 Bark plate Cover screen
o 11 30000799 Cover screen boffom front N
[ ° . T2 |30000797 Cover screen fop fronl =]
13 40000871 Maunting flonge
b T4___ [40000881 Shalt for swivel singie 1
15 40000883 Holder for swivel switch 1
| = 5 6 16 {8408001 1 Swivel swilch infernal 1 1
7 |B4080010 Swivel swilch exferior T
o £
D 0OP
/ ||/
Iy | |
o | ¢ 7
I/ q 5
| /A ] .
Q)
i | 4l s
S1 ) —57 e | oo [ Verion 1
—] ® =
ks H.CHovmand A/S
/. AR \"@ Rofational function
\ 1
| I O S e fax 1 Jrome L
|/I‘E) Uy @ J4) (4} 3 BDEC | | - 1 Staiess steel 45300
] [ > I 4 [ [ I L
Provoz

Otoc¢né zafizeni je k dispozici s funkci elektrického otaceni. Volitelné s elektronickym
zastavenim pfi otoceni o 0° a 180°.
K ovladani funkce elektrického otaceni doleva a doprava se pouzivaji tlacitka 3 a 4 na
dalkovém ovladani.

Bezpecnost pfFi pouzivani oto¢ného zafizeni

Pred aktivaci funkce otaceni doporucujeme zkontrolovat, zda je naklad radné
upevnény v upinacich Celistech, aby béhem nasledného otaceni nemohl spadnout z
vysky. Také je dllezité zvednout naklad dostate¢né vysoko od zemé a stranou od

prekazek, aby béhem otaceni nedoslo ke kolizi ndkladu s nohama manipulatoru nebo

okolnim prostredim.
Nastaveni parametrd PLC
Rozsifené parametry smi nastavovat pouze kvalifikovani technici,

protoZe nespravné postupy mohou vést k nedostatecné upinaci sile nebo k
nevratnému poskozeni motoru.

V ovladaci skfifice je mozné nastavit nasledujici parametry:

Vykon: Parametr P1 se pouziva k nastaveni vykonu motoru a tudiz tlaku na
naklad. Jestlize se soucasné nastavuje rychlost oto¢ného zafizeni, je dllezité
ji nastavit pred nastavenim vykonu.

Spande
e G e (R

i Q!‘“‘(:“WQ
Rychlost: Parametr P2 slouzi k nastaveni rychlosti motoru otaceni a tudiz
rychlosti pohybu vybaveni.
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9.7.Naklapéci zarizeni

Pouziti
Naklapéci zafizeni se pouziva k vyprazdfiovani nebo naklanéni nakladu dopfedu, coZ je obvyklé pfi vylévani
kapalin z nadrzi. Casto se pouziva v kombinaci s upinadlem, napriklad EGS8.

Provoz

Naklapéci zafizeni ma funkci elektrického naklanéni. K ovladani funkce
elektrického nakléanéni dopredu a dozadu se pouzivaji tla¢itka 3 a 4 na dalkovém
ovladani.

Nastaveni rychlosti a vykonu: viz ¢ast 8.7 - nastaveni.

9.8. Tube

Pouziti
Ndstroj Tube se pouziva k manipulaci s rolemi smrtovacich folii.
Trn se spusti dolu do role. Musi se spustit tUplné dolu.

Bezpecnost pfi pouzivani nastroje Tube
Kdyz jsou na trnu nasunuté role, nesmi pfed nim stat zadné osoby.
Manipulator je nutné vzdy obsluhovat zezadu.
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Manipulator na civky
Pouziti

Manipulator na civky se pouZzivd k manipulaci s rolemi smrstovacich flii.
Vidlice se vertikalné vyrovnaji s hornim a dolnim koncem role smrétovaci félie, kterou je mozné
zvednout ze zemé nebo z palety.
Vozik se posune dopredu, aby vidlice nabraly roli. Potom je mozné roli premistit.
Roli je mozné otacet pomoci rukojeti. Aby bylo otaceni snadné, pouZivejte obé rukojeti.
Roli Ize na trn umistit seshora nebo zezdola podle konstrukce obalovaciho stroje.

Je mozné dokoupit dodatecnou prepravni pojistku. Je-li potfeba zvysit bezpecnost, kolem role
omotejte $fdru. PouZiti prepravni pojistky doporucujeme jen v pfipadé, e primyslovy manipulétor
musi s nadkladem prejet naklonény terén. Pfepravni zamek se montuje pomoci Sroubu.

Bezpecnost pFi pouzivani manipulatoru na civky
Pfed zvednutim role zkontrolujte, zda obé vidlice prosly do role co nejdale.
Pfi otaceni role musi stat obsluha za vidlicemi, aby nemohla byt zasazena zadnymi predméty ¢i roli v
pripadé kolize. Pfi posouvani vidlic nesmi tésné pred nimi stat zadné osoby.

Manipulator na civky Dodatecna vybava: Prepravni pojistka
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10. Schéma zapojeni - Impact 80/130

Schémata zapojeni modeld Impact 80 a 130 jsou identickd kromé& desky plodnych spojd PLC1: Impact 80, &.
polozky 84042050, a Impact 130, ¢. polozky 84042060.
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10.1. Ovladaci panel Impact 200
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Model: 84250971

Tegn. nr. AC1497 Impact 200

Side: 1

Specialni schéma pro dodany elektricky nastroj je umisténé v ovladaci skFifce.
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11. Nahradni dily
11.1. Sloup - Impact 80/130

Pozice 80/130 nizky 80/130 stredni 130 vysoky 130 H2 130 H3
14 30000415 30000428 3000029 30001531 zkracena 30001531
28 40000701 40000701 40000701 x2 40000701 x2
29 81160090 81160090 81160090 81160090 81160090
53 84080016 84080016 84080016 84080016 84080016
62 81220026 81220027 81220028 81220025 x 4,92 m 81220054
68 81010317 81010317 81010317 81010317 81010317
69 81010328 x4 81010328 x5 81010328 x5 81010328 x6 81010328 x6
100 (80) 30000433 30000434
100 (130) 30000436 30000437 30000438 40002730 30001530

<

11.2.

Horni ¢ast sloupu Impact 80/130

Pozice 80/130

15 (80/130) 40000665
60 (80/130) 81030086
63+64 (80/130) 40001894
65 (80/130) 81010361
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11.3. Ovladaci panel Impact 80/130

Pouziva se rovnéz pro model Impact 200, kdyz funguje jen pro zvedani/spousténi.

Pozice 80/130/200
70 (80/130) 30000866
73 (80/130) 30000914
75 (80/130) 30000882
76 (80/130) 84100092
78 (80/130) 84170046
79 (80/130) 84100062
80 (80/130) 84010068
84 (80/130) 81140027
85 (80/130) 81170102

11.4. Dolni ¢ast sloupu Impact 80

Pozice 80 L/M

16 (80) 30000478
19 (80) 40000719
20 (80) 40000720
21 (80) 81190092
22 (80) 40000729
23 (80) 40000730
24 (80) 81190095
25 (80) 40000163
27 (80) 40000699
50 (80) 81010118
61 (80) 85020022
66 (80) 81010119
67 (80) 81010022
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11.5.

Nohy Impact 80/130

Pozice 80/130

1 (80) 30000440
1 (130) 30000441
5 (80) 81200072
6 (80) 81200045
9 (80) 81200044
10 (80) 81140025
11 (80) 81010130
12 (80) 81020025
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11.6.

Dolni ¢ast sloupu Impact 130

LI

I

Pozice 130 nizky 130 stredni 130 vysoky 130 H2 130 H3

5 (130) 30000436 30000437 30000438 40002730 30001530
6 (130) 40000737 40000737 40000737 40000737 40000737
7 (130) 85020021 85020021 85020021 85020021 85020021
8 (130) 40000897 40000897 40000897 40000897 40000897
9 (130) 40000684 40000684 40000684 40000684 40000684
10 (130) 81190092 81190092 81190092 81190092 81190092
11 (130) 40000700 40000700 40000700 40000700 40000700
12414 (130) 40000163 40000163 40000163 40000163 40000163
15 (130) 40000699 40000699 40000699 40000699 40000699
53 (130) 40000705 40000705 40000705 40000705 40000705
57 (130) 81100002 81100002 81100002 81100002 81100002
58 (130) 81010083 81010083 81010083 81010083 81010083
60 (130) 81010127 81010127 81010127 81010127 81010127
62 (130) 81010296 81010296 81010296 81010296 81010296
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11.8.

Horni ¢ast Impact 200

Pozice | 200 nizky 200 stredni 200 vysoky
12 40002911 40002542 40002916
14 40002546 40002546 40002546
15 40002543 40002543 40002543
16 40002545 40002545 40002545
70 81030086 81030086 81030086
84 81010361 81010361 81010361
92 40002912 40002788 40002917
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11.9.

Pro modely s elektricky ovladanymi nastroji

Stiedni ¢ast Impact 200

\ ]

Pozice 200 nizky 200 stredni 200 vysoky
69 40002913 40002541 40002918
72 40002548 40002548
85 81010296 81010296 81010296
93 40002555 40002555 40002555
94 40002549 40002549 40002549
95 40002551 40002551 40002551
99 40002558 40002558 40002558
101 81140027 81140027 81140027
102 81170017 81170017 81170017
103 81010380 81010380 81010380
104 40002550 40002550 40002550
129 40002940 40002940 40002940
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11.10.

Dolni predni ¢ast Impact 200

Pozice 200

19420 40002522
21 40002518
22 40002517
23 40002527
25 40002563
26 81350004
27 40002565
28 40002750
30 40002534
71 40002547
80 81030007
81 81010433
89 81010296
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11.11. Dolni zadni ¢ast Impact 200

Pozice 200

13 40002568
18 40002520
29 40002519
66 40002524
67 40002525
68 40002526
80 81030007
82 81020024
86 81010135
87 81030005
88 81010346
90 81010292
91 40002317
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12, Diagram zatizeni

Load Diagram
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13.

Zaveérecna kontrola

Typ:

Sériové Cislo:

Byly provedeny nasledujici testy:

O Primyslovy manipuldtor odpovida specifikacim uvedenym v objednéavce.
(o] r . 7 . vr s r
O Prumyslovy manipulator je sefizen tak, aby sloup a vybaveni odpovidaly
tolerancim rovnosti s bremenem i bez ného.
O Jsou pripevnény vSechny patti¢né stitky a napisy.
(e} ’ . Ve . s Ve Ve s
O Prumyslovy manipulator byl podroben vizualni prohlidce povrchove
Upravy a spravného sestaveni.
O Baterie, nabijecka a LED kontrolky manipulatoru funguji spravné.
O Nosnost a rychlosti manipulatoru odpovidaji pozadovanym specifikacim.
O Funkce pretizeni byla testovéana a schvélena.
O Bylo provedeno funkcni testovani a nastaveni nasledujicich polozek:
O Ozubeny femen
O Sané
O Horni a dolni koncovy spinac
O Schopnost jizdy a brzda
O Funkce Fidici jednotky motoru (PCB).
O Nasledujici vybaveni bylo zkontrolovano a funguje spravné:
Vybaveni:
o wi 0 D2 0 DD2 O EP3 0 QCé
o w2 0O D3 O DD3 O EP4 0 EG6
ows O D4 O DD4 O EPV 0 EG8
o w4 O DVB1 O KA1 O MRP O VER
O KP1 O DVB2 O KA2 O WAVE
0 KP2 O TUBE O KA3 0G1
O KP3 O Wave O KA4 0 G3
O D1 O DD1 O EP1 O PF1
O Dodavka bez prislusenstvi O EP2 O RH1

Baterie a nabijecka

O 2A nabijeCcka O 24V 9Ah baterie
O 3A nabijecka 0O 24V 18Ah baterie

Datum:

Kontrolor:
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