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Derechos de autor

Las instrucciones de servicio son propiedad de Bauer GmbH y estan protegidas por la ley de propiedad
intelectual. Estas estan pensadas para el personal de mantenimiento y de servicio. Queda prohibida la
reproduccién, difusion completa ni parcial de los textos, las imagenes y de los dibujos de tipo técnico

e Que se incluyen,

e asi como el uso para otros fines o

e 0 la comunicacion a terceros sin la debida autorizacion.

Todo uso adicional requiere la autorizacién previa por escrito de Bauer GmbH. En caso de vulneracién, rige
el articulo 106 de la Ley alemana de Derechos de Autor y Derechos de Propiedad aplicadas. Cualquier uso
indebido es punible.

Si le esta permitido el uso para la aplicacion interna al operador de la maquina en el marco del servicio de la
maquina.

© Bauer GmbH 2025

Historia

14 03/04/2025 | Correccion cap. 7.2 R. Bukelo

1.3 03/03/2025 | Correccion cap. . 2.3.3,7.2.1,7.2.2und 7.3 R. Bukelo

12 17/12/2020 Correccién cap. 3.4 modificaciébn cambios de carga a BKL

16 000

11 10/02/2020 | Version del cliente BKL
BKL,
cesitec GmbH,

1.0 28/01/2020 |Versién del cliente Bochumer Str. 217,
45886 Gelsenkirchen,
Tel.: +49 209 15519 104

Versién |Fecha Motivo/alcance de la revision Responsable

BA_LAM-Lader KTx_V1.4_ES Pagina 2 de37



Instrucciones de servicio EI:"JEH®

- Manipuladora telescopica modelo KT/KTH/KT-K/KTH-K/KT-Z/KTH-Z -

SUDLOHN

indice de contenido

10

Pagina
o TTor Tod To] g Lo Tl o T 1] o - PR SURRPUPRP 4
11 Informacién sobre 1as iNStruCCIONES A€ SEIVICIO ......ouuuiiiiiiiiie it 4
1.2 Abreviaturas, simbolos y términos especializados...........ccoviiiiiiiiiiee i 4
1.3 Conformidad/Normas Y IFECHIVAS .........oeeiiiiiieiiiiie ettt 5
14 Garantia y reSPONSADIIIAAT. ..........coiuieiii et 5
SY=To LU T Lo F= Yo =T T = W0 1 0 = Vo U 1T - SRR 5
21 (D=3 {1 1ol To ] 1= 2 PR TPRP 5
2.2 Advertencias, SIMDOI0S Y AISHNTIVOS ........cueiiiiiiiiii et 6
23 Seguridad durante el trabajo en la MAQUING ...........coiiiiiiiiiiiie e 7
Descripcion de lamanipuladora teleSCOPICA ....ccciiiiiiiiiiie e e e 13
31 USO PIEVISTO ... 13
3.2 O Lol 1 g E=T o] o] o F=To [ A TP PT TP PP PUPPRON 13
3.3 Estructura de la manipuladora telescépica modelo KT/KTH/KT-K/KTH-K/KT-Z/KTH-Z.............. 14
3.4 Datos técnicos y tablas de carga lIMite ...........eeviiiiiiiiiiiie e 20
3.5 (07 1[ox ] [0 1 PSPPSR 23
ESTrUCTUIa Y PUESTA BN SEIVICIO ..eiiiuiiiiieiiiiie ittt ettt ettt ettt a bt e bt e e s e bb e e e e nbre e e e nene 24
[T L Yoa Lol g - Ta 0 1T=1 1 o J SRR 24
5.1 Instrucciones de SeguIidad...........coooivii i 24
5.2 Manejo de la manipuladora telescépica modelo KT Yy KT-K.......cccovieeeiiiiiiiiiiieee e e e 25
5.3 Manejo de la manipuladora telescopica modelo KTH y KTH-K .......cocoiiiiiiiiiiie e 27
5.4 Manejo de la manipuladora telescopica Modelo KT-Z ........ccooviiiiiiiiiiiiie e 28
5.5 Manejo de la manipuladora telescopica modelo KTH-Z...........cccocvivieieiiiiiiiiieicee e 30
Localizacién y subsanacion d@ AQVEITAS .........ceiiieiiiiiiiiiiiec et e e s ae e e e 32
1070 0171 V7= Tox o 1 o 1 PR 33
71 =T o U] o F- o PP PP PR PUPPRPOPPPPP 33
7.2 Y F= T 1 (=T 0T 41T o1 (o S TP PPPT T PROPPPPPPPPTN 33
Puesta fuera de servicio, desmontaje y eliminacCion ...........cccovviiiiiiiiiiiiiiieec e 36
(RS €= W0 L= =T o= 0o o 110 F ST 36
F N 1= o BT UUPPPPPPTTR 37
10.1 Declaracion de COonfOrMITA ..........c.uuiieiiiiiie i e ee e st e e e s nbee e e s nnbee e e e nreeaeennees 37

BA_LAM-Lader_KTx_V1.4 ES Péagina 3 de37



Instrucciones de servicio EI:"JEH®

- Manipuladora telescopica modelo KT/KTH/KT-K/KTH-K/KT-Z/KTH-Z -

SUDLOHN

1 Indicaciones basicas

1.1 Informacién sobre las instrucciones de servicio

e Las presentes instrucciones de servicio deben leerse antes del comienzo de todos los
trabajos con atencion y guardarse en las inmediaciones de la instalacion para que el
personal autorizado tenga en todo momento acceso a ellas. La empresa explotadora del
dispositivo de elevacion de carga determina quién esta autorizado como usuario.

e Las instrucciones de servicio aportan informacion sobre:

— representacion de los peligros e instrucciones para la manipulaciéon segura con el DEC,

— el uso previsto del DEC,

— laestructura y la descripcion,
— el funcionamiento del DEC,
— medidas para el establecimiento de la disponibilidad operacional y la seguridad de

servicio,

— el manejo del DEC,

— la conservacion y verificacion del DEC.

e Las instrucciones son parte integrante de la maquina y deben suministrarse, por tanto,

junto con la maquina.

e Para una mejor aclaracién de las circunstancias, las imagenes no pueden representarse a
escala, sino de forma diferente a la version real.

1.2 Abreviaturas, simbolos y términos especializados

Indicacion

El simbolo de indicacién se emplea para identificar informacion sobre el funcionamiento del
DEC y aporta consejos y recomendaciones Uutiles, asi como informacién para un
funcionamiento eficiente, rentable y sin averias.

En las presentes instrucciones de servicio se emplean las abreviaturas siguientes:

Abreviatura Significado

BAUER Bauer GmbH

DEC Dispositivo de elevacion de carga, manipulador telescépica
EPI Equipo de proteccion individual

En las presentes instrucciones de servicio se emplean las caracteristicas de disefo

siguientes:

Simbolo Significado

(1) Pasos numerados

= Resultado tras la ejecucién de los pasos
$ Enumeracion

Enumeracién, subgrupo

Texto en cursiva

Identifica los requisitos que deben cumplirse antes de la
descripcion de un paso

Cap. NUmero + titulo

Se refiere a una seccién de estas instrucciones o a un
documento de vigencia adicional

BA_LAM-Lader KTx_V1.4_ES
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En las presentes instrucciones de servicio se representan las advertencias de la manera
siguiente:

Cada palabra de advertencia viene caracterizada con un color de fondo (rojo, naranja, amarillo)
de acuerdo con el grado de riesgo de la situacién peligrosa.

A PALABRA DE ADVERTENCIA!

Simbolo de  Tipo, fuente, causa de un peligro
gg‘éeg?:qc'a Consecuencias en caso de incumplimiento
bold(s) Ep| » Medidas para evitar el peligro, prohibiciones

1.3 Conformidad/Normas y directivas

El presente DEC se ha disefiado y construido de acuerdo con el estado de la técnica y de las
reglas técnicas aceptadas en materia de seguridad. La conformidad del DEC en relacion a las
Directivas UE y las normas queda confirmada mediante la declaracion CE.

1.4 Garantia y responsabilidad

Indicacién

La conformidad de acuerdo con la Directiva de maquinas 2006/42/CE y la marca CE de
acuerdo con la Directiva de maquinas 2006/42/CE se invalidan si, por iniciativa propia, se
acometen modificaciones en el DEC 0 en sus grupos constructivos.

El fabricante no se hace responsable de los dafios ocasionados en caso de incumplimiento de
estas instrucciones de servicio.

2 Seguridad en la maquina

Indicacién

La presente maquina se ha disefiado y construido de acuerdo con el estado de la técnica y de
las reglas técnicas aceptadas en materia de seguridad. A pesar de ello, durante el uso,
pueden producirse riesgos para la integridad fisica y la vida del usuario o de terceros o
perjuicios en el DEC o en otros bienes materiales.

2.1 Definiciones

211 Advertencia

Una advertencia se emplea para advertir contra una situacion que pueda desembocar en
lesiones o incluso la muerte.

21.2 Equipo de proteccién individual (EPI)

En caso de que sea necesario llevar un equipo de proteccion individual (EPI), se advertira de
ello mediante simbolos adicionales en las advertencias de estas instrucciones de servicio y en
las etiquetas de seguridad de producto/marcas de seguridad de la manipuladora telescopica.
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2.2 Advertencias, simbolos y distintivos

221 Comprender las advertencias

A jPELIGRO!

...indica una situacion de peligro con un grado elevado de riesgo que provoca la muerte
o lesiones graves si no se evita.

/A jADVERTENCIA!

...indica una situacién de peligro con un grado medio de riesgo que podria provocar la
muerte o lesiones graves si no se evita.

A jCUIDADO!

...indica una situacion de peligro con un grado bajo de riesgo que podria provocar
lesiones pequefias 0 moderadas si no se evita.

...indica una posible situacion de peligro que puede provocar daios materiales si no se
evita.

e>pkPp

N

2.2 Comprender los simbolos de advertencia

Segun el tipo de peligro, pueden emplearse los siguientes simbolos en las instrucciones de
servicio:

jAdvertencia general contra peligros!

jAdvertencia contra cargas en suspension!

jAdvertencia de lesiones en las manos!

> > b

223 Simbolos de equipo de proteccién individual

Segun la zona de uso, podran emplearse los siguientes simbolos en las instrucciones de
servicio:
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iLlevar casco!

jUtilizar proteccion en las manos!

jUtilizar calzado de seguridad!

iLeer las instrucciones de servicio!

23

2.31

Seguridad durante el trabajo en la maquina

En el siguiente capitulo "Advertencias e instrucciones de seguridad fundamentales" se
enumeran las advertencias e instrucciones de seguridad validas para todas las fases vitales de
la manipuladora telescopica. Quedan exceptuadas de ello las advertencias que se asignan
directamente a una actividad.

Advertencias e instrucciones de seguridad fundamentales

Indicaciones para el operador

Estas instrucciones de servicio son facilmente accesibles en el lugar de uso de la manipuladora
telescopica y deben conservarse visibles en todo momento.

En todos los trabajos con el DEC, deben cumplirse las normas locales de prevencion de
accidentes. Asimismo, también deben cumplirse las normas del Seguro Legal Aleméan de
Accidentes (DGUV), de manera especial la norma DGUV 100-500, capitulo 2.8, (antes BGR
500) y la informacion del DGUV (forman parte del estado de la técnica) o las estipulaciones
nacionales aplicables.

Las personas que trabajen con el DEC deben ser mayores de 18 afios y estar familiarizadas
con el funcionamiento y la aplicacién del DEC, asi como con los peligros que emanan del DEC.

Las personas en cuestion deben haberse instruido para la tarea y conocer tanto las

instrucciones de servicio como las instrucciones pertinentes para el servicio. De manera

especial deben existir los conocimientos y las destrezas siguientes:

e calculo del peso de la carga,

e célculo del centro de gravedad de las cargas,

e conocimientos sobre la existencia de medios de sujecion,

e capacidad de carga de los medios de sujecidn en funcién del nUmero de ramales, tipo de
sujecion y angulo de inclinacion,
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e seleccién de los medios de sujecion adecuados,

e aseguramiento contra desenganches involuntarios,

e comportamiento al sujetar, elevar y transportar,

e indicacion de sefiales,

e prevencidn de dafios en los medios de sujecion,

e comportamiento al posar y aflojar los medios de sujecion,
e conservacion de los medios de sujecion.

iEl operador es responsable de la existencia de suficiente luz en las superficies de trabajo y
transporte!

iEn caso de componentes adquiridos de forma adicional, deben cumplirse las especificaciones
de los fabricantes!

Indicacién

El DEC esté4 disefiado para un maximo de 16 000 cambios de carga (DIN EN 13155-E, cap. 1).
Al alcanzar el nimero maximo de cambios de carga, debe ponerse el DEC fuera de servicio y
desguazarlo o, si es posible, reacondicionarlo por completo.

Indicaciones para el usuario

Antes de su uso, debe comprobarse el DEC en busca de posibles deficiencias; p. €j.,
deformaciones, grietas, roturas o identificaciones incompletas.

No debe superarse la capacidad de carga,
véase el cap. 3.4 Datos técnicos.

Tanto la capacidad de carga como el tipo de sujecién de todas las piezas de sujecién y de los
accesorios deben seleccionarse de acuerdo con las especificaciones técnicas del DEC.

Los medios de sujecion y dispositivos de elevacion de carga deben almacenarse tanto contra
inclemencias como contra sustancias agresivas, siempre y cuando estas influencias sean
capaces de menoscabar la seguridad.

No deben seguir empleandose el DEC ni los medios de sujecion cuando presenten dafios
mecanicos o deformaciones. Para consultar las reducciones admisibles de las secciones,
véase la norma 100-500 del Seguro Legal Aleman de Accidentes (DGUV), capitulo 2.8, o la
normativa especifica del pais correspondiente.

El DEC esté previsto solo para la elevacion vertical, esta prohibido tirar de la carga en el suelo
(elevacién oblicua).

Al desplazar el DEC, debe excluirse cualquier oscilacion posible o el contacto con objetos o
partes del edificio.

El desplazamiento de las cargas debe adaptarse a las condiciones meteoroldgicas.

Elevacion y transporte de cargas con un riesgo especial

Para ello, consultese también la normativa 100-500 del Seguro Legal Aleman de Accidentes
(DGUV), cap. 2.8, n.° 3.10 (D) o la normativa especifica del pais correspondiente.

BA_LAM-Lader KTx_V1.4_ES Pagina 8 de37



Instrucciones de servicio EI:"JEH®

- Manipuladora telescopica modelo KT/KTH/KT-K/KTH-K/KT-Z/KTH-Z -

SUDLOHN

Las mercancias peligrosas son sustancias y objetos con los cuales, en caso de accidente o

manipulacién indebida durante el transporte, pueden producirse peligros paras las personas,

los animales o el medio ambiente. Estos pueden ser:

e sustancias y objetos explosivos; objetos cargados con sustancias explosivas; productos
inflamables, artificios pirotécnicos y bienes similares,

e gases comprimidos, licuados y sometidos a presion,

e sustancias liquidas inflamables,

e sustancias sélidas inflamables; sustancias autoinflamables; sustancias que desarrollan
gases inflamables en contacto con el agua,

e sustancias con efecto inflamable (oxidante); peréxidos organicos,

e sustancias téxicas, nauseabundas y contagiosas,

e sustancias radioactivas,

e sustancias corrosivas,

e oftras sustancias y objetos peligrosos.

En este sentido, hay que tener en cuenta:

= Emplear dispositivos de suspension de la carga que no ocasionen ningun dafio en el
embalaje al recoger, transportar o depositar; p. €j., durante el transporte de bombonas de
gas deben emplearse cajas adecuadas de carga o bastidores de transporte especiales.

= Las mercancias peligrosas cuyo embalaje esté dafiado, deben tomarse (nicamente con
medios de elevacion de carga que eviten derrames y fugas.

= Queda prohibido tomar mercancias peligrosas con medios de elevacion de carga que
mantengan la carga Unicamente con fuerzas magnéticas, de friccién o de succion.

A PELIGRO!

Piezas en suspensidn o que se mueven sin control al elevar, transportar y descender.
é iPeligro de muerte y diversos peligros de lesion!

» jQueda prohibida la permanencia de personas debajo de la carga en suspension, asi
como en la zona de peligro en torno a la carga!

Esta prohibido realizar transportes por encima de las personas.
Deben tenerse en cuenta las especificaciones sobre los puntos de sujecién previstos.
Prestar atencién al asiento estable del DEC. Tener en cuenta el centro de gravedad.

vV V V V

Emplear Gnicamente elevadores autorizados y medios de sujecién no dafados con
suficiente capacidad de carga.

A4

El desplazamiento de las cargas debe adaptarse a las condiciones meteoroldgicas.
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A jADVERTENCIA!

iCualquier modificacion arbitraria de la manipuladora telesc6pica puede poner en

peligro su funcionamiento seguro!

iPeligro de muerte o diversos peligros de lesion!

» No debe acometerse ninguna modificacién estructural por iniciativa propia; cualquier
modificacién requiere la consulta y autorizacién de la empresa BAUER.

» No deben modificarse los dispositivos de proteccién o seguridad.

A ;ADVERTENCIA!

No uso del equipo de proteccidn individual.
iLesiones por aplastamiento y golpes en caso de descuido y situaciones inesperadas!

» Debe emplearse el EPI (guantes de proteccién, calzado de seguridad y casco).

@@
o

2.3.2 Detectar los dispositivos de proteccién relacionados con la seguridad

Sobre la base de la evaluacion de riesgos del DEC, se integra una cadena de seguridad para
garantizar un trabajo seguro con el DEC.

A jPELIGRO!

Si la manipuladora telescépica no esta bien sujeta a los brazos de horquilla, jla

manipuladora telescépica /la carga puede caer!

Diversos peligros de lesiones debido a la caida de la manipuladora telescépica / la carga.

» Al transportar / utilizar la manipuladora telescépica, introducir siempre los brazos de
horquilla de la carretilla elevadora en los huecos de entrada y asegurarlos con la cadena
de sujecion para evitar que el DEC resbale de los brazos de horquilla.
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Modelo KT

Modelo KTH

Fig. 2-1: Cadena de seguridad de la manipuladora telesco6pica

233 Identificacion de la maquina

Indicacién
Encontrara los datos siguientes en la placa de caracteristicas del producto.

i o

Estos datos no figuran en las instrucciones de servicio.

La Declaracién de Conformidad y las instrucciones de servicio se limitan al producto
suministrado.

Fabricante BAUER® GmbH
Direccidn del fabricante Eichendorffstr. 62

D-46354 Sudlohn
Denominacion Manipuladora telescépica
Modelo KT /KTH/KT-K/KTH-K / KT-Z | KTH-Z
Numero de fabricante Véase placa de caracteristicas
Afio de construccidn Véase placa de caracteristicas
Peso propio Véase placa de caracteristicas
Capacidad de carga Véase placa de caracteristicas
ESP Véase placa de caracteristicas
LSP Véase placa de caracteristicas
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Dimension efectiva Véase placa de caracteristicas
Apilable Véase placa de caracteristicas
Presion hidraulica minima Véase placa de caracteristicas
Presion hidraulica maxima Véase placa de caracteristicas

Fig. 2-2: Placa de caracteristicas de la manipuladora telescépica

234 Otras sefializaciones de la maquina

La siguiente sefializacion situada en la manipuladora telescopica informa acerca de la carga
maxima de cada uno de los puntos de alojamiento de la carga.

Modelo KT

Modelo KTH

Fig. 2-3: Posicion de latabla de cargas/etiqueta de seguridad del producto
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3 Descripcion de la manipuladora telescépica

3.1 Uso previsto

La manipuladora telescépica se utiliza exclusivamente como equipo intercambiable tipo gria
para ampliar el alcance de una carretilla elevadora. Esto se hace con la ayuda de accesorios
de colocacidn variable para la elevacion y el transporte de cargas con una carretilla elevadora
como vehiculo de elevacién y transporte.

La manipuladora telescépica debe utilizarse exclusivamente dentro de los limites de
funcionamiento indicados en el capitulo 3.4 Datos técnicos.

3.2 Uso inapropiado

Como uso inapropiado rige sobre todo:

Cualquier uso diferente al que figura en el cap. 3.1 Uso previsto, asi como cualquier uso de
la maquina diferente al descrito en estas instrucciones de servicio sin la autorizacion
escrita del fabricante.

Transporte de personas.

Conservar la carga en estado elevado.

Uso, instalacion, explotacién, mantenimiento o reparacién de otra manera y forma que las
descritas.

Ejecucion de los trabajos por personal no cualificado.

Uso de accesorios no autorizados o inadecuados.

Uso de otras piezas diferentes a las de recambio o de accesorios originales.
Incumplimiento de las instrucciones de seguridad y servicio, normas de proteccién laboral
o de prevencion de accidentes o de la normativa legal aplicable.

La no solucién de averias que puedan menoscabar la seguridad.

La toma de otras cargas o de cargas con otras propiedades.

Toma de la carga de otra manera y forma que las descritas.

Uso del DEC en obras.

Funcionamiento en un entorno con un ambiente especial (humedad elevada, explosivo,
salado, corrosivo, alcalino, etc.).
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3.3 Estructura de la manipuladora telescépica modelo KT/KTH/KT-K/KTH-K/KT-Z/KTH-Z

3.31 Tipificacién o manipuladora telescopica

Manipuladora telescépica

Modelo

Descripcién

KT

El brazo no dispone de ajuste de
altura

El brazo puede extenderse
telescépicamente manualmente

KT-K

El brazo no dispone de ajuste de
altura

La longitud del brazo es fija

KTH

El brazo dispone de ajuste de
altura

El brazo puede extenderse
telescépicamente manualmente

KTH-K

El brazo dispone de ajuste de
altura

La longitud del brazo es fija
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- Manipuladora telescopica modelo KT/KTH/KT-K/KTH-K/KT-Z/KTH-Z -

Manipuladora telescépica Modelo |Descripcion

KT-zZ |e Elbrazo no dispone de ajuste de
altura

e El brazo puede extenderse
telescépicamente de forma
hidraulica (posiciones 1 a 11), las
posiciones 12 a 14 se pueden
extender telescopicamente de
forma manual

KTH-Z | El brazo dispone de ajuste de
altura

e El brazo puede extenderse
telescépicamente de forma
hidraulica (posiciones 1 a 11), las
posiciones 12 a 14 se pueden
extender telescopicamente de
forma manual

3.3.2 Manipuladora telescépica modelos KT, KT-K y KT-Z

Modelo KT

Modelo KT-K Q CSP

Fig. 3-1: Componentes de la manipuladora telescépica KT / KT-K

Pos. |Descripcién

1 | Tubo telescépico (no KT-K) con orificios para el ajuste manual de la longitud,
posiciones 6 a 14

Bulén 1y pasador elastico, bloqueo de la posicién del tubo telescépico (no KT-K)

Perfil hueco
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SUDLOHN

Pos. |Descripcion

Orificios para alojar los grilletes; posiciones 1 a 5

Tabla de carga limite

Cadena de sujecion

No utilizado

4
5
6 No utilizado
7
8
9

Hueco de entrada de pua de horquilla

10 |Pata de apoyo

11 | Gancho de carga giratorio

12 | Grillete

13 |Empufadura del tubo telescépico (no KT-K)
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Fig. 3-2: Componentes adicionales de la manipuladora telescdpica KT-Z

Pos.

Descripcién

14

Véastago del émbolo del cilindro hidraulico

15

Cilindro hidraulico (extension y retraccién del tubo telescopico al utilizarlo en las
posiciones 1 a 11

16

Mangueras hidraulicas

17

Bulén 3y pasador elastico (fijacion del tubo telescépico al utilizar las posiciones 12 a 14)

18

Bulén 3 y pasador elastico (fijacion del vastago del émbolo en el tubo telescopico)
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3.3.3 Manipuladora telescopica modelos KTH, KTH-K y KTH-Z

Modelo KTH-K

Modelo KTH

Fig. 3-3: Componentes de las manipuladoras telescopicas KTH / KTH-K

Pos.

Descripcién

Tubo telescopico (no KTH-K) con orificios para el ajuste manual de la longitud

Bulén 1y pasador eléstico, bloqueo de la posicidn del tubo telescépico (no KTH-K)

Perfil hueco

Orificios para alojar los grilletes; posiciones 1 a 5

Tabla de carga limite

Orificios de ajuste de altura

Cadena de sujecion

Bulén 2 y pasador abatible, bloqueo del ajuste de altura

© || N|joO g WOWDN|R

Hueco de entrada de pua de horquilla

(=Y
o

Pata de apoyo

=
=

Gancho de carga giratorio

(A=Y
N

Grillete

=
w

Empufadura del tubo telescopico (no KTH-K)
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Fig. 3-4: Compone

3090

ntes adicionales de la manipuladora telescopica KTH-Z

Pos. |Descripcion
14 |Vastago del émbolo del cilindro hidraulico
15 | Cilindro hidraulico (extension y retraccion del tubo telescdpico, posiciones 1 a 11)
16 |Mangueras hidraulicas

Péagina 19 de37
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Pos. |Descripcion

17 | Orificio o bulén 3 y pasador elastico
(Fijacién del tubo telescépico, posiciones 12 a 14)

18 | Orificio o bulén 3 y pasador elastico
(Fijacion del vastago del émbolo del tubo telescopico)

34 Datos técnicos y tablas de carga limite

iDANOS MATERIALES!

Superacion de la capacidad de carga de la carretilla elevadora
Dafios en la carretilla elevadora debido a una sobrecarga.

» iDeterminar la capacidad de carga de la carretilla elevadora usando la tabla de carga

limite del DEC!

3.41 Datos técnicos KT/ KT-K
Medidas Modelo| KT2,55 | KT5,0 |KT-K2,5|KT-K5,0
Largo [mm] 2160 2160 2000 2000
Ancho [mm] 490 500 490 500
Alto [mm] 480 520 480 520
Medida intermedia de los huecos de entrada 106 116 106 116
(medida A)
Centro de gravedad
Retraido [mm] 775 790 679 702
Extendido [mm] 1100 1150 / /
Peso
Peso propio pintado/galvanizado [kg] 175/188 210 /226 135/ 145 160/ 176
Capacidad de carga [kg] Véase la tabla de carga limite
NuUmero max. admisible de cambios de carga 16.000
Condiciones medioambientales
Temperatura ambiente admisible entre -20 °C y max. 40 °C
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3.4.2

343

Tabla de carga limite KT / KT-K

Posicion | Distancia [mm] Carga [kg]
Modelo KT 2,5 KT 5,0 KT-K 2,5 KT-K 5,0

1 710 2500 5000 2500 5000

2 1000 2500 3550 2500 3550

3 1290 2500 2750 2500 2750

4 1590 1800 2250 1800 2250

5 1870 1400 1950 1400 1950

6 2055 1200 1700 / /

7 2255 1050 1550 / /

8 2455 950 1400 / /

9 2655 850 1300 / /

10 2855 770 1200 / /

11 3055 700 1150 / /

12 3255 650 1050 / /

13 3455 600 1000 / /

14 3655 560 950 / /
Datos técnicos KTH / KTH-K
Medidas Modelo| KTH 2,5 KTH5,0 |KTH-K 2,5|KTH-K 5,0
Largo [mm] 2200 2200 2048 2048
Ancho [mm] 540 550 540 550
Alto [mm] 560 600 560 600
Medida intermedia de los huecos de entrada 156 166 156 166
(medida A)
Centro de gravedad
Retraido [mm] 720 750 627 662
Extendido [mm] 985 1060 / /
Peso
Peso propio pintado/galvanizado [kg] 203/218 | 235/253 | 160/172 | 184/198

Capacidad de carga [kg]

Véase la tabla de carga limite

NUmero max. admisible de cambios de carga

16.000

Condiciones medioambientales

Temperatura ambiente admisible

entre -20 °C y méax. 40 °C
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3.4.4

3.4.5

Tabla de carga limite KTH / KTH-K

Posicion | Distancia [mm] Carga [kg]
Modelo KTH 2,5 KTH 5,0 KTH-K 2,5 KTH-K 5,0

1 695 2500 5000 2500 5000

2 990 2500 3550 2500 3550

3 1285 2500 2750 2500 2750

4 1580 1800 2250 1800 2250

5 1825 1400 1950 1400 1950

6 2090 1200 1700 / /

7 2290 1050 1550 / /

8 2490 950 1400 / /

9 2690 850 1300 / /

10 2890 770 1200 / /

11 3090 700 1150 / /

12 3290 650 1050 / /

13 3490 600 1000 / /

14 3690 560 950 / /
Datos técnicos KT-Z/ KTH-Z
Medidas Modelo | KT-Z22,5 | KT-Z5,0 |KTH-Z2,5|KTH-Z5,0
Largo [mm] 2160 2160 2200 2200
Ancho [mm] 490 500 540 550
Alto [mm] 650 690 724 764
Medida intermedia de los huecos de entrada 106 116 156 166
(medida A)
Centro de gravedad
Retraido [mm] 920 920 850 865
Extendido, hidraulico [mm] 1155 1155 1055 1070
Extendido, completo [mm] 1250 1255 1130 1160
Peso
Peso propio pintado/galvanizado [kg] 215/232 | 2541276 | 246 /265 | 289 /308

Capacidad de carga [kg]

Véase la tabla de carga limite

Numero max. admisible de cambios de carga

16.000

Condiciones medioambientales

Temperatura ambiente admisible

entre -20 °C y méax. 40 °C
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3.4.6 Tabla de carga limite KT-Z
Posicion | Distancia [mm] Carga [kg]
Modelo KT-Z 2,5 KT-Z5,0

1 710 2500 5000
2 1000 2500 3550
3 1290 2500 2750
4 1590 1800 2250
5 1870 1400 1950
6 2055 1200 1700
7 2255 1050 1550
8 2455 950 1400
9 2655 850 1300
10 2855 770 1200
11 3055 700 1150
12 3255 650 1050
13 3455 600 1000
14 3655 560 950

3.4.7 Tabla de carga limite KTH-Z

Posicion | Distancia [mm] Carga [kq]
Modelo| KTH-Z2,5 KTH-Z 5,0

1 695 2500 5000
2 990 2500 3550
3 1285 2500 2750
4 1580 1800 2250
5 1825 1400 1950
6 2090 1200 1700
7 2290 1050 1550
8 2490 950 1400
9 2690 850 1300
10 2890 770 1200
11 3090 700 1150
12 3290 650 1050
13 3490 600 1000
14 3690 560 950

3.5 Célculo

El disefio esta de conformidad con EN 13155: "Doble carga sin deformacion plastica”.
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4 Estructuray puesta en servicio

La manipuladora telescépica se suministra montada y estd lista para su uso sin necesidad de
ninguna puesta en servicio especial; puede utilizarse con los medios de elevacién previstos
(carretilla elevadora).

Antes del primer uso, la empresa explotadora debe comprobar si la manipuladora telescopica
corresponde al modelo encargado y si el volumen de suministro esta completo.

Antes de la primera puesta en servicio, un perito debe realizar una inspeccién. La puesta en
servicio debe llevarse a cabo Unicamente si se han solucionado las deficiencias observadas.

5 Funcionamiento

5.1 Instrucciones de seguridad

A jPELIGRO!

Piezas en suspension o que se mueven sin control al elevar, transportar y descender.
Transporte de personas sobre la carga/con el DEC.
iPeligro de muerte y diversos peligros de lesién!

» Esta prohibido permanecer debajo de la carga en suspension.

Esta prohibido mover las cargas por encima de personas.

Esta prohibido transportar personas sobre la carga o con el DEC.

Prestar atencién a que las personas cumplan una distancia de seguridad suficiente.

La elevacion y el transporte deben llevarse a cabo Unicamente mediante un control visual
directo. En caso de que no haya una visién libre de obstaculos, hay que dejarse guiar por
una segunda persona que se encuentre fuera de la zona de peligro.

A jPELIGRO!

! Inclinacion de la carga, vuelco de la carretilla elevadora debido a una carga incorrecta.

YV V V

iPeligro de muerte y peligro de aplastamiento!

» Tener en cuenta las cargas maximas permitidas para las posiciones correspondientes en
el DEC.

> Tener en cuenta las disposiciones de carga de la carretilla elevadora.
» Tener en cuenta el centro de gravedad de la combinacién de carga y carretilla elevadora.

» Mover la carretilla elevadora/carga lentamente para evitar fuertes movimientos de
oscilacion.

» jTener en cuenta la informacion sobre los puntos de sujecion previstos en la cargal
» jTener en cuenta el peso y el centro de gravedad!

A jADVERTENCIA!

iCaida de la carga/partes de la carga al emplear medios de elevacién no autorizados,
inadecuados o defectuosos!
Peligro de muerte y peligros de aplastamiento en la zona de desplazamiento.

» Emplear Gnicamente equipos y mecanismos de elevacién autorizados, adecuados y sin
dafios.

» Asegurarse de que la capacidad de carga de los medios de elevacién sea suficiente.
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- Manipuladora telescopica modelo KT/KTH/KT-K/KTH-K/KT-Z/KTH-Z -

A {ADVERTENCIA!

iCaida de la manipuladora telescépica!l
é Peligro de aplastamiento en la zona de desplazamiento de la manipuladora telescépica.
» Colocar la manipuladora telescopica sobre una superficie plana.

» Retraer completamente el brazo telescépico.
» Desplegar el apoyo del brazo telescépico.

5.2 Manejo de la manipuladora telescdpica modelo KT y KT-K

Modelo KT

Modelo KT-K 0 @P

Fig. 5-1: Manipuladora telescépica KT / KT-K

» Colocar el andamio elevador de la carretilla elevadora en posicion vertical y ajustar los
brazos de horquilla a la distancia de los huecos de entrada (9).

> Introducir los brazos de horquilla en los huecos de entrada de la manipuladora telescépica.

» Colocar la cadena de sujecion (7) alrededor del soporte de la horquilla o de la parte
posterior de la horquilla, tensarla y asegurarla enganchando el mosqueton en un eslabén
de la cadena.

Fig. 5-2: Grillete para gancho de carga giratorio
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» Soltar la chaveta (14) y la tuerca (15) del bulén (16) del grillete (12), retirar el bulén (16)
para desmontar el grillete (12).

» Sujetar el grillete (12) con el gancho rotatorio de carga de gria (11) en el orificio
correspondiente (4).

» Volver a introducir el bulén (16) a través de los orificios del grillete (12).

Enroscar la tuerca (15) y asegurarla con la chaveta (14).

Solo con el modelo KT: Ajustar el tubo telescopico

Y VYV

> Retirar el pasador elastico del bulén 1 (2).

» Sacar el bulén 1 (2).

» Tomar la empufiadura (13) y ajustar la distancia del tubo telescopico (1).

> Volver a introducir el bulén 1 (2) a través del orificio y asegurarlo con el pasador
elastico.

> La pata de apoyo (10) puede plegarse opcionalmente.
La suavidad de funcionamiento de la pata de apoyo puede ajustarse apretando o soltando
la tuerca de cierre automatico.

» Colgar la carga en el gancho rotatorio de carga de grta (11); al hacerlo, tener en cuenta la
tabla de carga limite.

> Levantar el andamio elevador y desplazar la manipuladora telescépica lentamente a la
posicion deseada siguiendo las indicaciones de seguridad mencionadas arriba.

Y

Bajar la carga, abrir el gancho rotatorio de carga y desenganchar la carga.

A\

Después de utilizar la manipuladora telescépica, devolverla a su lugar de estacionamiento.
Bajar el armazon elevador.

» Soltar el mosquetdn de la cadena de sujecion (7), retirarlo de la carretilla elevadora de
horquilla y volver a engancharlo en un eslabén de la cadena.

ADVERTENCIA: Riesgo de lesiones debido a la manipuladora telescépica inclinable.
Colocar la manipuladora telescépica Unicamente sobre una superficie lisa.
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- Manipuladora telescopica modelo KT/KTH/KT-K/KTH-K/KT-Z/KTH-Z -

5.3 Manejo de la manipuladora telescépica modelo KTHy KTH-K

’\1;

Modelo KTH

Modelo KTH-K

Fig. 5-3: Componentes de las manipuladoras telescopicas KTH / KTH-K

» Ajustar el andamio elevador de la carretilla elevadora en posicion vertical y los brazos de
horquilla a la distancia de los huecos de entrada (9).

> Introducir los brazos de horquilla en los huecos de entrada de la manipuladora telescépica.

» Colocar la cadena de sujecion (7) alrededor del soporte de la horquilla o de la parte posterior
de la horquilla, tensarla y asegurarla enganchando el mosquetén en un eslabén de la cadena.

Fig. 5-4: Grillete para gancho de carga giratorio

» Soltar la chaveta (14) y la tuerca (15) del bulén (16) del grillete (12), retirar el bulén (16)
para desmontar el grillete (12).

» Suijetar el grillete (12) con el gancho rotatorio de carga de gria (11) en el orificio
correspondiente (4).

» Volver a introducir el bulén (16) a través de los orificios del grillete (12).

» Enroscar la tuerca (15) y asegurarla con la chaveta (14).
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» Solo con el modelo KTH: Ajustar el tubo telescépico

> Retirar el pasador elastico del bulon 1 (2).

Sacar el bulén 1 (2).

Tomar la empufiadura (13) y ajustar la distancia del tubo telescépico (1).

Volver a introducir el bulon 1 (2) a través del orificio y asegurarlo con el pasador
elastico.

Y V V

ADVERTENCIA: Peligro de aplastamiento entre el brazo de carga y la carcasa mientras el
bulén 2 (8) se esté retirando/esté retirado. No meter la mano entre el brazo de carga y la
carcasa. Pedir a una segunda persona que apoye el brazo de carga.

» Para el ajuste de altura, retirar el pasador abatible del bulén 2 (8), sacar el bulén 2 (8),
colocar el perfil hueco (3) en la posicién inclinada deseada, insertar el bulén 2 (8) en el
orificio correspondiente (6) y asegurarlo con el pasador abatible.

» La pata de apoyo (10) puede plegarse opcionalmente.

La suavidad de funcionamiento de la pata de apoyo puede ajustarse apretando o soltando
la tuerca de cierre automatico.

» Colgar la carga en el gancho rotatorio de carga de grda (11); al hacerlo, tener en cuenta la
tabla de carga limite.

Y

Levantar el andamio elevador y desplazar la manipuladora telescépica lentamente a la
posicion deseada siguiendo las indicaciones de seguridad mencionadas arriba.

Bajar la carga, abrir el gancho rotatorio de carga y desenganchar la carga.

Después de utilizar la manipuladora telescépica, devolverla a su lugar de estacionamiento.
Bajar el armazon elevador.

YV V V V

Soltar el mosquetén de la cadena de sujecion (7), retirarlo de la carretilla elevadora de
horquilla y volver a engancharlo en un eslabén de la cadena.

ADVERTENCIA: Riesgo de lesiones debido a la manipuladora telescépica inclinable.
Colocar la manipuladora telescépica Unicamente sobre una superficie lisa.

> Retirar la carretilla elevadora de los huecos de entrada.

54 Manejo de la manipuladora telesc6pica modelo KT-Z

La presién de servicio hidraulica de la carretilla elevadora debe ser de, como minimo,
140 bar y, como maximo, 250 bar.
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Fig. 5-5: Manipuladora telescépica KT-Z

>

Colocar el andamio elevador de la carretilla elevadora en posicion vertical y ajustar los
brazos de horquilla a la distancia de los huecos de entrada (9).

Introducir los brazos de horquilla en los huecos de entrada de la manipuladora telescépica.
Colocar la cadena de sujecion (7) alrededor del soporte de la horquilla o de la parte posterior
de la horquilla, tensarla y asegurarla enganchando el mosquetén en un eslabon de la cadena.
Unir las mangueras hidraulicas (16) con el sistema hidraulico de la carretilla elevadora.

Fig. 5-6: Grillete para gancho de carga giratorio

>

Soltar la chaveta (19) y la tuerca (20) del buldn (21) del grillete (12), retirar el bulon (21)
para desmontar el grillete (12).

Sujetar el grillete (12) con el gancho rotatorio de carga de grua (11) en el orificio
correspondiente (4).

Volver a introducir el buldn (21) a través de los orificios del grillete (12).

Enroscar la tuerca (20) y asegurarla con la chaveta (19).
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>

Desplazar el tubo telescopico a la distancia deseada en la unidad de control hidraulico de
la carretilla elevadora

KT-Z esta disefiada para una longitud extensible telescopicamente de forma continua de un
maximo de 1000 mm hasta la posicién 11 (véase la tabla). Las demas posiciones 12 a 14 se
pueden ajustar manualmente.

>

A\

Ajustar el tubo telescépico manualmente

> Retirar el pasador elastico del bulén 3 (18).

» Sacar el bulén 3 (18).

» Tomar la empufiadura (13) y ajustar la distancia del tubo telescopico (1).

» Volver a introducir el bulén 3 (18) a través del orificio (17) y asegurarlo con el pasador
elastico.

La pata de apoyo (10) puede plegarse opcionalmente.

La suavidad de funcionamiento de la pata de apoyo puede ajustarse apretando o soltando
la tuerca de cierre automatico.

Colgar la carga en el gancho rotatorio de carga de grua (11); al hacerlo, tener en cuenta la
tabla de carga limite.

Levantar el andamio elevador y desplazar la manipuladora telescépica lentamente a la
posicion deseada siguiendo las indicaciones de seguridad mencionadas arriba.

Bajar la carga, abrir el gancho rotatorio de carga y desenganchar la carga.

Después de utilizar la manipuladora telescépica, devolverla a su lugar de estacionamiento.
Bajar el armazon elevador.

Soltar el mosquetén de la cadena de sujecion (7), retirarlo de la carretilla elevadora de
horquilla y volver a engancharlo en un eslabéon de la cadena.

ADVERTENCIA: Riesgo de lesiones debido a la manipuladora telescépica inclinable.
Colocar la manipuladora telescépica Unicamente sobre una superficie lisa.

5.5 Manejo de la manipuladora telescépica modelo KTH-Z

La presién de servicio hidraulica de la carretilla elevadora debe ser de, como minimo,
140 bar y, como maximo, 250 bar.
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Fig. 5-7: Manipuladora telescépica KTH-Z

» Colocar el andamio elevador de la carretilla elevadora en posicion vertical y ajustar los
brazos de horquilla a la distancia de los huecos de entrada (9).

> Introducir los brazos de horquilla en los huecos de entrada de la manipuladora telescépica.

» Colocar la cadena de sujecién (7) alrededor del soporte de la horquilla o de la parte posterior
de la horquilla, tensarla y asegurarla enganchando el mosquetén en un eslabén de la cadena.

> Unir las mangueras hidraulicas (16) con el sistema hidraulico de la carretilla elevadora.

Fig. 5-8: Grillete para gancho de carga giratorio

» Soltar la chaveta (19) y la tuerca (20) del bulén (21) del grillete (12), retirar el bulon (21)
para desmontar el grillete (12).

> Sujetar el grillete (12) con el gancho rotatorio de carga de gria (11) en el orificio
correspondiente (4).

» Volver a introducir el buldn (21) a través de los orificios del grillete (12).

» Enroscar la tuerca (20) y asegurarla con la chaveta (19).

» Desplazar el tubo telescépico (1) a la distancia deseada en la unidad de control hidraulico
de la carretilla elevadora.

KTH-Z esta disefiada para una longitud extensible telescépicamente de forma continua de un
méaximo de 1000 mm hasta la posicién 11 (véase el cap. 3.3.2). Las demas posiciones 12 a 14
se pueden ajustar manualmente.

» Ajustar el tubo telescopico manualmente

> Retirar el pasador elastico del bul6n 3 (18).
» Sacar el bulén 3 (18).
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» Tomar la empufiadura (13) y ajustar la distancia del tubo telescépico (1).
> Volver a introducir el bulon 3 (18) a través del orificio (17) y asegurarlo con el pasador
elastico.

ADVERTENCIA: Peligro de aplastamiento entre el brazo de carga y la carcasa mientras el
bulén 2 (8) se esté retirando/esté retirado. No meter la mano entre el brazo de carga y la
carcasa. Pedir a una segunda persona que apoye el brazo de carga.

» Para el ajuste de altura, retirar el pasador abatible del bulén 2 (8), sacar el bulén 2 (8),
colocar el perfil hueco (3) en la posicion inclinada deseada, insertar el bulén 2 (8) en el
orificio correspondiente (6) y asegurarlo con el pasador abatible.

» La pata de apoyo (10) puede plegarse opcionalmente.

La suavidad de funcionamiento de la pata de apoyo puede ajustarse apretando o soltando
la tuerca de cierre automatico.

» Colgar la carga en el gancho rotatorio de carga de grta (11); al hacerlo, tener en cuenta la
tabla de carga limite.

> Levantar el andamio elevador y desplazar la manipuladora telescépica lentamente a la
posicion deseada siguiendo las indicaciones de seguridad mencionadas arriba.

Y

Bajar la carga, abrir el gancho rotatorio de carga (11) y desenganchar la carga.

Y

Después de utilizar la manipuladora telescépica, devolverla a su lugar de estacionamiento.
Bajar el armazon elevador.
> Soltar el mosquetén de la cadena de sujecion (7), retirarlo de la carretilla elevadora de
horquilla y volver a engancharlo en un eslabén de la cadena.
ADVERTENCIA: Riesgo de lesiones debido a la manipuladora telescépica inclinable.
Colocar la manipuladora telescopica Unicamente sobre una superficie lisa.
> Mover la carretilla elevadora de horquilla hacia atras hasta que los brazos de horquilla
suelten el hueco de entrada (9).

6 Localizacion y subsanaciéon de averias

En caso de haberse producido algin acontecimiento extraordinario, como una sobrecarga, una
persona experta debera someter a la manipuladora telescépica a una inspeccién visual fuera
de los intervalos de inspeccion definidos.

La manipuladora telescépica debe verificarse en cuanto a dafios mecanicos y deformaciones 'y,
en caso de detectarse algin desperfecto, hay que informar a la persona responsable del trabajo.

Las piezas deformadas deben repararse Unicamente tras previo acuerdo con el fabricante.
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7 Conservacion

71 Seguridad

A {ADVERTENCIA!

Los trabajos de mantenimiento y reparacién no ejecutados de manera correcta tienen
como consecuencia una reduccién de la capacidad de carga y fallos de funcionamiento.
iPeligros de lesion de diversa indole!

> Unicamente personal autorizado debe ejecutar los trabajos de mantenimiento y reparacion.
» En el caso de adquirir componentes, hay que cumplir las indicaciones del fabricante.

> Si se han retirado componentes, asegurese de que el montaje sea correcto, vuelva a
instalar todos los elementos de sujecion y respete los pares de apriete de los tornillos.

A\ {ADVERTENCIA!
iCaida de la manipuladora telescépica!l
Peligro de aplastamiento en la zona de desplazamiento de la manipuladora telescépica.
& » Colocar la manipuladora telescépica sobre una superficie plana.
» Retraer completamente el brazo telescépico.
» Desplegar el apoyo del brazo telescépico.

=> Utilice inicamente equipos/accesorios de elevacion probados y homologados.

7.2 Mantenimiento

7.21 Comprobacion antes del uso (operador)
Plan de comprobacion

Intervalo Grupo constructivo | Actividad
Diariamente Cargador telescépico |e Comprobacién en cuanto a desgaste y deficiencias
completo

e Comprobacién del funcionamiento correcto del tubo
telescopico

e Comprobacién del funcionamiento correcto del
ajuste de altura (en KTH, KTH-K y KTH-2)

§ {
<§
N

.

Diariamente Gancho de carga gira- |® Funcionamiento del gancho de carga giratorio
torio (movimiento giratorio) (1)

1 |e Funcionamiento y estado del seguro (2)
2
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Intervalo Grupo constructivo |Actividad
Diariamente Grillete e Funcionamiento y estado del grillete completo (3)
e Estado del perno (4), pasador de aletas (5) y tuerca (6)
Diariamente e Funcionamiento y estado del soporte completo (7)
e Estado de la atornilladura
- Tornillo hexagonal (8)
- Tuerca autoblocante (9)
- Resorte de disco 4 x (10)
- Pieza distanciadora 2 x (11)
9 11 10 8
Diariamente ¢ Funcionamiento y estado del perno (12)
e Estado del pasador de resorte (13)
12 13
Diariamente Perno (en KTH, e Funcionamiento y estado del perno (14)
KTH-K y KTH-Z) e Funcionamiento y estado del pasador abatible (15)
Ajuste de la altura e Funcionamiento y estado de la cadena (16)
14/15 16
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Intervalo Grupo constructivo |Actividad
Diariamente Perno (en KTH, e Funcionamiento y estado del perno (17)
KTH-K y KTH-2) ¢ Funcionamiento y estado de los pasadores abatibles
Asiento (18 en ambos lados)
E
17 18
Diariamente Cadena de sujecion e Funcionamiento y estado de la cadena de sujecion

(19)

Funcionamiento y estado del gancho de mosquetén
(20)

Funcionamiento y estado del cierre rapido de la ca-
dena (21)

Mensualmente

Diagrama de carga

o

Integridad del diagrama de carga (22)

Diariamente

Cilindro hidraulico y
conexiones (en KT-Zy
KTH-Z)

;5 23 24 26

27 28 25
;i
29

Funcionamiento y estado del cilindro hidraulico (23)
Funcionamiento y estado de los tubos flexibles
hidraulicos (24)

Funcionamiento y estado de las atornilladuras de
angulo (25) y los racores pasamuros (26)

Fijacion de las abrazaderas de tubo (27, 28)
Fijacién del soporte del cilindro (29)
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7.2.2 Plan y trabajos de mantenimiento (personal técnico)

Los siguientes trabajos de mantenimiento solo pueden ser realizados por personal cualificado
de acuerdo con el Reglamento de Seguridad Industrial de Alemania (BetrSichV, por sus siglas
en aleman), parrafos 10 y 11. En otros paises deben cumplirse las disposiciones y normativas
especificas de cada palis.

Plan de mantenimiento

Intervalo Grupo constructivo |Actividad

Mensualmente |Cargador telescépico |® Comprobacion en cuanto a desgaste, deformaciones

completo constantes, grietas, corrosién perjudicial para el
funcionamiento o la capacidad de carga.

e Comprobacion de la presencia e integridad de los
grupos constructivos enumerados anteriormente.

Anualmente Cargador telescépico |® Comprobacion en cuanto a desgaste, deformaciones
completo constantes, grietas, corrosion perjudicial para el
funcionamiento o la capacidad de carga.

e Comprobacién de la presencia e integridad de los
grupos constructivos enumerados anteriormente.

Deben documentarse todas las comprobaciones efectuadas. Los cargadores telescopicos con
deficiencias constatadas deberan ponerse de inmediato fuera de servicio.

8 Puesta fuera de servicio, desmontaje y eliminacion

No existe ningun requisito especial en relacion al desmontaje, la puerta fuera de servicio y la
eliminacion.

9 Lista de recambios

Pedido de recambios:

Bauer GmbH

Eichendorffstr. 62

D-46354 Siidlohn

Tel.: +49 2862 709 — 0

Fax.: +49 2862 709 — 156

Correo electrénico: info@bauer-suedlohn.com

A fin de poder tramitar con rapidez su pedido necesitamos las especificaciones siguientes:
¢ Nuestro nimero de articulo del recambio

¢ Nuestra denominacion de articulo del recambio

e Cantidad de pedido

¢ Denominacion del dispositivo, nimero de fabricante y afio de construccion
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10 Anexo
10.1 Declaracion de Conformidad

La Declaracion de Conformidad se suministra con la documentacién de la maquina.
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EC Machinery Directive 2006/42/EC, Annex Il A

We declare that the Lifting Accessories named/described below have been designed, tested and
found to comply with the relevant sections of the Directive referenced above. These units comply
with all essential health and safety requirements of the Directive.

Name of the Manufacturer or his Authorised Representative in the EU:

Name: Bauer GmbH

Street: Eichendorffstralle 62
Place: D-46354 Sudlohn
Telephone: +49 2862 709 -0

Identification of the LAM Telehander :

Type/Model: KT, KT-K, KT-Z, KTH, KTH-K, KTH-Z
Serial number: Please refer to the order
Function: Extending the reach of a forklift truck

Load-bearing capacity: See load capacity table on the LAM
Year of construction: 2025 and thereafter

Other Directives applied or referenced:

e none

Harmonised Standards applied:

e ENISO 12100:2011 Safety of machinery - General principles for design -
e DIN EN 614-1:2009  Safety of machinery - Ergonomic design principles -

¢ DIN EN 1005-1:2009 Safety of machinery - Human physical performance -
e DINEN 13155 Cranes - Safety - Non-fixed load-carrying equipment

We confirm that the technical files for this machinery were prepared in accordance with Annex VI,
part A of the Directive and will be made available to the market surveillance authorities on request.

This Declaration of Conformity will become null and void if a Telehander is modified without our
consent.

Name/Function of Signatory:

Authorised Signatory: Patrick Bauer

Place and date of issue Signed by: (\
Sudlohn, 04.02.2025: { Oy v v
A~

COTe

On behalf of: Bauer Gmb
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Traduccion ®
Declaracion de Conformidad CE EI:IUEH

Directiva europea sobre maquinas 2006/42/CE, anexo Il A

Por la presente, declaramos que los dispositivos de suspensién de la carga descritos a continuacion
cumplen los requisitos esenciales de seguridad y salud de la Directiva europea 2006/42/CE, tanto
en su disefio y tipo de construccién como en la versién comercializada por nosotros.

Fabricante/autorizado en la UE

Nombre: Bauer GmbH

Calle: EichendorffstralRe 62
Lugar: D-46354 Sudlohn
Teléfono: +49 2862 709-0

Identificacion del cargador telescopico LAM :

Tipo/Modelo: KT, KT-K, KT-Z, KTH, KTH-K, KTH-Z

Numero de fabricante: Véase el pedido

Funcion: Ampliar el alcance de la carretilla elevadora
Capacidad de carga: Véase la tabla de capacidad de carga del DEC
Afo de construccion: 2025 y siguientes

Otras Directivas/Disposiciones a aplicar:

e ninguna

Normas armonizadas aplicadas:

e ENISO 12100:2011 Seguridad de las maquinas - Principios de disefio -

e DIN EN 614-1:2009  Seguridad de las maquinas - Principios de disefio ergonémico -

e DIN EN 1005-1:2009 Seguridad de las maquinas - Comportamiento fisico del ser humano -
e DIN EN 13155 Gruas - Seguridad - Dispositivos de elevacion sueltos

Asimismo, declaramos que se ha elaborado la documentacion técnica especial para esta maquina
segun el anexo VII, parte A, y que nos comprometemos a remitirla a peticiéon de las autoridades de
vigilancia del mercado.

En caso de realizarse una modificacion no acordada con nosotros en el cargador telescépico, esta
declaracién pierde su validez.

Datos del signatario:

Firmante autorizado: Patrick Bauer

Fechal/Lugar: Firma:
Sudlohn, 04/03/2025:
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